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NOTICE DE PARAMETRAGE ET D'UTILISATION
LOGIC 100 LOGICIEL INDUSTRIE

11/04/2007 00 Original.

20/07/2007 01 Rectification des caractéristiques.

02/10/2007 02 Rectification du message d'erreur "Er ref".

28/02/2008 03 Ajout de la gestion de la carte option 4E4S_LOGIC et de
I'exemple d'impression.

22/12/2008 04 Rectification du cablage de I'option 4E4S Logic

14/04/2014 05 Mise a jour mise en page et correction orthographe.

18/10/2017 06 Ajout protocole PT6S3, affichage poids en haute précision,
fonction de réimpression du dernier ticket, gestion ancien
modele de répétiteur de poids, gestion de la passerelle
CanMK-FB en RS485.

31/01/2018 07 Ajout de I'implantation de la carte 4E4S_LOGIC.

08/02/2019 08 Mise a jour de I'organigramme d’exécution des commandes
Bus de terrain. (Voir "6.3.3. Lancement d’une commande")
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1. PRESENTATION DU LOGICIEL

1.1. Lelogiciel

Le logiciel Industrie pour "LOGIC 100" est destiné aux applications balances, plate-forme, trémies peseuses
avec DSD pour liaison ordinateur ou application simple avec impression d'un ticket. (Entéte de ticket
paramétrable, n° de pesée, date, heure, brut, tare, net, fin de ticket paramétrable)

Liste des protocoles de communication classiques par liaison série :

- ERIC.

- PT6S3.

- COMIDM.

- JBUS/MODBUS.

- Gestion passerelle CanMK-FB. Passerelle bus de terrain (PROFUBUS, DEVICENET, MODBUS TCP,...)
uniquement sur COM2, voir "5.1.4. Parametres de la liaison série COM2" et "6.3 Bus de terrain avec
passerelle CanMK-FB".

1.2. Les périphériques

Les indicateurs "LOGIC 100" disposent en version standard de :

» 1 liaison série R$232 sur COML. (Avec ou sans DTR)
» 1 liaison série RS485 2 fils sur COM2. (Avec ou sans résistance de terminaison RT de 120 ohm)
» 1 entrée pour capteur(s) analogique(s), 6 fils, sur M1. (Longueur maximum : 100m)

Remarques :
- Seul un cable doit étre raccordé sur M1. La mise en paralléle des capteurs se faisant séparément dans une

boite de raccordement.
- La tresse du cable capteur analogique doit impérativement étre reliée a la masse de I'indicateur.

1.3. Les options

Les indicateurs "LOGIC 100" disposent en option d'une carte 4 entrées / 4 sorties (carte "4E4S_LOGIC") avec la
possibilité d'ajouter une sortie analogique 0-10V ou 4-20mA : ("carte fille 0-10V" ou " carte fille 4-20mA»)

> 4 entrées TOR ne nécessitant pas d’alimentation™ sur INPUT. (Longueur maximum de cable : 3 m)
» 4 sorties (contacts secs avec commun) sur OUTPUT.
Caractéristiques électriques maximum') : V = 48V / | = 500mA.
» 1 sortie analogique 0-10V ou 4-20mA sur ANALOGUE OUTPUT. (Pour plus d'informations se
reporter a la notice "SPECIFICATION DES CARTES ANALOGIQUES 0-10V ET 4-20mA")

& (*) ATTENTION : &
Le non-respect de ces deux derniéres consignes peut entrainer la destruction de l'indicateur.

Description des Entrées/Sorties mode seuil :

E1 = Impression / Pesage. S1 = Seuil 1.
E2 = Mise a zéro du poids Brut. S2 = Seuil 2.
E3 = Effacement de la tare et retour en poids Brut. S3 =Seuil 3.
E4 = Tarage et passage en poids Net. (TSA) S4 = Acquittement fonction. (E1, E2, E3, E4)
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2. LAFACE AVANT

2.1. Affichages et voyants

© @ ©, @ ® ®
tduARPEGE g{ﬁﬁzﬂ(

90 © Q

®

@ ® ®

Légende :

1. Voyant indiquant I'affichage d'un poids stable. 7. Voyant indiquant |'affichage d'un poids NET.

2. Voyant indiquant le zéro correct du poids brut a 8. Voyant indiquant l'affichage d'un poids BRUT.
+/- 1/4 d'échelon. 9. Voyant indiquant I'affichage temporaire d'une

3. Afficheur de poids sur 6 digits. Tare tabulée.

4. Voyant indiquant I'affichage du poids en 10. Voyant indiquant I'affichage d'une Tare.
kilogramme. 11. Voyant indiquant I'affichage de la date.

5. Voyant indiquant I'affichage du poids en livre. 12.Voyant indiquant I'affichage de I'heure.

6. Voyantindiquant I'affichage d'une donnée.

Remarques :
- Conversion kilogramme en livre: 1kg = 2.204 |b,
1lb = 0.454 kg.

- Dans le cas de la consultation d'une pesée DSD :
Q Levoyant "DATA" indique |'affichage de données.
Les voyants "kg" et "Ib" indiquent I'unité des poids de la pesée mémorisée dans le DSD.
Le voyant "BRUT" ("GROSS") indique I'affichage du poids brut de la pesée mémorisée dans le DSD.
Le voyant "NET" indique I'affichage du poids net de la pesée mémorisée dans le DSD.
Le voyants "PT" ou "TARE" indiquent I'affichage la valeur et le type de tare de la pesée mémorisée
dans le DSD.
Le voyant "Date" indique I'affichage de la date de la pesée mémorisée dans le DSD.
Le voyant "Heure" ("Time") indique I'affichage de I'heure de la pesée mémorisée dans le DSD.

000D

(Wi

ARPEGE sy I-IIK Page 6 sur 32




LOGIC 100 Logiciel Industrie

08/02/19

2.2.

Claviers

Touches Métrologique :

©09

Touches applications :

DSD -

€

Pour se déplacer dans les différents menus et saisir les données, on dispose de six touches. (Voir ci-dessus)

- + > €
NOM DE LA
TOUCHE Zéro Brut Gros / Net TSA Impression DSD VAL
r .
DANS o:qc:::n / Fonction / Non Non Non Acces a la
LES MENUS récédente menu suivant. utilisée. utilisée. utilisée. fonction / menu.
P : (ENTER)
I Remet a zéro la valeur )
Diminue a saisir, et dans le cas Décalage
DANS LES le digit Augmente le digit d’une'valeur signée d’un digit Touche Validation d'une
SAISIES clignotant clignotant d’une unité. .g vers la sorite. (ESC) saisie.
, s permet aussi de
d’une unité. . gauche.
changer le signe.
Permet Pe:z:ez::sti;?g:r Permet le tarage de Permet Permet Permet
EN COURS | d'effectuer (,q .q . . & I'impression | d’accéderala | d’accéderau
A I'affichage en poids I'indicateur avec le . .
DE PESAGE | une remise a . . , d'un ticket | consultation menu de
) . brut (Gross) en poids poids brut présent. ) ,
zéro du poids . de pesée du DSD. paramétrage.
net et vis-versa.
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3. LA FACE ARRIERE
©) ODOOO ©® 06 O @ &
1\ [ [ ] [ [ [ ] /
/ /
R @{
P
w || =
<~ [ é
11
A= E O O
< [11]
w [ )
< | =
o |17
o~ )] 2
= [11]
.5
Sk
== M1
1234 1234567.
Légende :
1. Vis de fermeture. 6. RT : Résistance de terminaison (120 ohm)
2. OUTPUT : 4 sorties. pour la RS485 du COM2.
3. INPUT : 4 entrées. 7. Power : Alimentation 12Voc / 24Vpc.
4. ANA. OUTPUT : Sortie analogique 0-10V ou 4-20mA. 8. COM2 : Liaison série RS485. (2 fils)
5. Acces au bouton poussoir de réglage BP1. 9. COM1 : Liaison série RS232.
10. M1 : Liaison capteur(s) analogique(s).
BROCHAGE
1 2 3 4 5 6 7
ANA. Sortie analogique oV 0-10v /
OUTPUT | 0-10V ou 4-20mA 4-20mA
INPUT Entrée TOR El E2 E3 E4 Com.
OUTPUT Sorties relais S1 S2 S3 sS4 Com. N.C.
COM 1 RS232 ov Tx Rx DTR
COM 2 RS485 2 fils ov Tx/Rx- | Tx/Rx+
POWER Alimentation +Vbc Terre ov
M1 Capteur analogique M- M+ R- R+ A- A+ Masse
P gld (-Meas.) | (+Meas.) | (-Sense) | (+Sense) | (-Excitation) | (+Excitation) | (Tresse)

Exemple de cdble "LOGIC - PC" :

LOGIC pC
com1 _ com1
1) ov [Bindase v )
) T ; RX )
Rx Tx w
3 3| 8
nc nc a
4= nc | e
4|8
nc s a
nc Q
— 7| c
nc w
— 8
nc ] 9
N
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4. UTILISATION

4.1. Imprimer ou mémoriser une pesée par la touche 2,

Déposer la charge a peser sur la bascule.

Appuyer sur la touche , I'indicateur vérifie la stabilité du poids puis imprime et/ou mémorise la pesée dans
le DSD.

Tt
Le message .m. s'affiche alors pendant quelques secondes pour indiquer que la pesée est

correcte.

Exemple d'impression : (Pilote n°7 et 8)

ARPEGE MASTER-K

38, Avenue des Freres Montgolfier
BP 186
69 686 Chassieu Cedex

Date : 28/02/2014 Heure: 08:33:39

Numero de ticket: 000005
Numero de DSD : 000022

BRUT : 17.70 kg
TARE : 0.00 kg
NET 17.70 kg

Tel.:04 72 22 92 22 Fax.:04 78 90 84 16
www.masterk.com/marketing@masterk.com

Exemple d'impression : (Pilote n°9)

DSD:000008 000007 11/03/2014 00:00:02
B: 3.306 kg T : 0.000 kg N: 3.306 kg

4.2. Consultation du DSD

DSD

Pour consulter une des 14 000 dernieres pesées stockées dans le DSD il faut tabuler la touche

L'indicateur demande alors de saisir le numéro de DSD a consulter :

Mg -«
o l:' d noa : XXXXX Entrez le numéro de la pesée DSD a consulter et validez avec \S.

(DSD number)

On a successivement les informations si dessous qui s'affichent :

— [ kg
zero[] ’-' :' ’-' ’-' '-' -' b
La date de la pesé demandée.
NeT [ ,-' -'. '-' '. ,-' ' | B
O BRUT Oer [ mare Il oae O Heure
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— 0O -— o o, o e 9
zero [] ' -' -' -' ,- -' b ' P 7
. -'. -' ,- . -' ,- o L'heure de la pesée demandée.
O g;lgss Oer [ mare [] pate [ ] ;lltre:ere
— O - e o> o B
zero[] -' ' -’ -’ 1o .
] {1 { Le poids brut de la pesé demandée.
NeT [ - D B d a-_— Il oATA
[ | gr;tégs Oer [ mare [ pate O ;ﬁ:;e
— M ko
ry I, , ,
. ,_'. ,_' ,-' o La valeur de la tare de la pesé demandée.
O gl;lé‘;s Oer W Re [ pate O ;l:raxée
— 0 - e o o, B
zero[] -' ' -' -' 11b .
] {1 ] Le poids net de la pesé demandée.
Net Lo o ‘amm a—_— | A

[ erut Oer [ mare [] pate [ Heure

GROSS Time

Puis on retourne au pesage.

Remarques :
- Chaque information s'affiche en clignotant pendant 8 secondes,

- Il est possible de passer a lI'information suivante plus rapidement en tabulant la touche - ,

- Pendant l'affichage de la valeur de la tare, le type de tare est indiqué par le voyant [] rare (tarage par

I'indicateur) ou le voyant O PT. (Valeur de tare chargée par protocole)

4.3. Modification de la valeur des seuils

-«
Pour accéder a ce menu, il faut tabuler les touches QS, I'indicateur affiche alors L=

= | (Secret

code)
-«
Il faut tabuler la touche w, le menu suivant est alors disponible :

C ]
J E /- ! : XXXXXX Entrez la valeur du seuil 1, et validez. (6 chiffres)
(set the value of threshold 1)

cici |3
I L : XXXXXX Entrez la valeur du seuil 2, et validez. (6 chiffres)

(set the value of threshold 2)

r
bu, E /- 3 : XXXXXX Entrez la valeur du seuil 3, et validez. (6 chiffres)
(set the value of threshold 2)

Puis retour a I'application.

Remarque : Sil’indicateur est en mode comparaison, la valeur du seuil 2 n’est pas modifiable.

ARPEGE mfs T ERK
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4.4. Réimpression du dernier ticket de pesée par les touches = puis >°

. . N . . -« . DSD
Pour effectuer la réimpression du dernier ticket de pesée, tabuler successivement les touches puis

Le ticket de la derniére pesée effectuée est réimprimé.

4.5. Affichage du poids haute résolution par les touches = puis D

Pour activer I'affichage du poids en haute résolution, tabuler successivement les touches = puis @ .
Le poids s’affiche pendant 5 secondes en haute résolution, le voyant "DATA" est alors allumé.
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5.

MENU DE PARAMETRAGE

g _
Pour accéder a ce menu, il faut tabuler les touches QS, I'indicateur affiche alors J g

«

|
C

. (Secret code)

® -

Il faut successivement tabuler les touches suivantes " puis QS, le menu suivant est alors disponible :

On entre dans les fonctions/menus grace a la touche :

=7 / - = Mise a jour de la date et de I'heure, voir 5.1.1.
] - L. , . .
~h M = Mise a jour du numéro de ticket, voir 5.1.2.
|
il ndl T | ,’ ,' ,' - = Parameétres de la liaison série COML, voir 5.1.3.
|
11— ‘ o .
cClohal = Parametres de la liaison série COM2, voir 5.1.4.
|
- ,’-’ ,’-,' ,’-’ - = Longueur du ticket, voir 5.1.5.
|
- ,, N rnl= = Numéro de station esclave de l'indicateur, voir 5.1.6.
|
- L0 \ , o
,-, L = Paramétres des entrées/sorties, voir 5.1.7.
|
- ,'-,' ,' ,’7 - = Parameétres de la sortie analogique (0-10V / 4-20mA) , voir 5.1.8.
|
“mnyr - — Paramétrage a I'aide d’un PC, voir 5.1.9.
,l-" ,’j“j' s a l'aide d’ C,voir 5.1.9
|
- I~ L-' N N Sauvegarde et impression du paramétrage puis retour en mode
:' Iy application, voir 5.1.10.
|
- /g l: - N Sauvegarde du paramétrage puis retour en mode application,
| voir 5.1.11.
|
Rappel : Pour se déplacer dans le menu.
Touches Effets
@ Passe a la fonction / au menu précédent.
@ Passe a la Fonction / au menu suivant.
+
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5.1. Paramétrage par la face avant de l'indicateur

5.1.1. Mise a jour de la date et de I’heure

OF

-

o 5 X Choisissez le format de la date désirée et validez.

(0=Fr,1=US) 0 = Format Frangais : JJ/MM/AA. (Jour/Mois/Année)

1 = Format Américain : MM/JJ/AA. (Mois/Jour/Année)

2 = Format Anglais/Européen : JJ/MM/AA. (Jour/Mois/Année)
Remarque : Sile format date est a 0 les textes du ticket sont en Francais sinon ils sont en Anglais.

{
U AU AU H 'q : XXXXXX Entrez la date désirée dans le format demandé précédemment et
validez.
Exemple pour le 3 avril 2014 :

JLAIAA) - saisie avec le format Frangais: "030414.
Anddyy : Saisie avec le format Américain : "040314".
ddiiiyy : Saisie avec le format Anglais/Européen : "030414".

(N
'L' 'L' bt 5 5 T XXXXXX Entrez I'heure désirée et validez.

Exemple : "151230" pour 15h12mn30s.

5.1.2. Mise a jour du huméro de ticket

F

L —

L n I XXXXXX Numéro de ticket a 6 chiffres. Entrez le nouveau numéro de ticket
puis validez.

(ticket number)

5.1.3. Parameétres de la liaison série COM1

L —

11
o

-~

-
ol 1 XX Entrez le type de pilote de COML1.

(driver com1) 00 = Rien.
01 = Répétiteur de poids. (Type RP75HL)
02 = Protocole JBUS / MODBUS. (Voir "6.2. Protocole JBUS/MODBUS")
03 = Protocole COMIDM.
04 = Protocole ERIC.
05 = Protocole MODEM. (Logiciel AMK "TRANSFIC")
06 = FDE Ordinateur. (Voir "6.1. Le protocole Fil De I'Eau ordinateur
(FDE ordinateur)")
07 = Imprimante IBA40.
08 = Imprimante ILA8O.
09 = Imprimante Fil De I'Eau. (FDE)
17 = Répétiteur de poids. (Compatibilité anciens modéles)
36 = Protocole PT6S3. (Parametres supplémentaires, voir
"5.1.6. Numéro de station esclave de l'indicateur")

-~

NodE

(communication mode com1) 0 =RS232 sans test de DTR.
1 =RS232 avec test du DTR.

:X Entrez le type de liaison série.
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bAud

(baud rate com1)

r

bl -5

(number of bits com1)

PHr

-

(parity type com1)

SFoF

(number stop bits com1)

|

/ X
]

/ : X
|

/ : X
|

/ X

Entrez la vitesse de communication.

1=1200 bauds.
2 = 2400 bauds.
4 = 4800 bauds.
9 =9600 bauds.
0 =19200 bauds.

Entrez le nombre de bits.

7 =7 bits.

8 = 8 bits.

Entrez le type de parité.

0 = pas de parité.

1 = Parité impaire.

2 = parité paire.

Entrez le nombre de bit de stop.

1 =1 bit de stop.
2 =2 bits de stop.

Remarque : Certaines combinaisons de nombre de bits, de parité et de nombre de stop ne sont pas
disponibles. Choisir, dans la mesure du possible : 8 bits, pas de parité, et 1 stop.

5.1.4. Parameétres de la liaison série COM?2

fHol) 1t |

orn u L 1 XX Entrez le type de pilote de COM2.

(driver com2) 00 = Rien.
01 = Répétiteur de poids.
02 = Protocole JBUS / MODBUS. (Voir "6.2. Protocole JBUS/MODBUS")
03 = Protocole COMIDM.
04 = Protocole ERIC.
05 = Protocole MODEM. (Logiciel AMK "TRANSFIC")
06 = FDE Ordinateur. (Voir "6.1. Le protocole Fil De I'Eau ordinateur
(FDE ordinateur)")
07 = Imprimante IBA40.
08 = Imprimante ILA80.
09 = Imprimante Fil De I'Eau. (FDE)
17 = Répétiteur de poids. (Compatibilité anciens modeles)
34 = Gestion passerelle CanMK-FB, les paramétres de communication
seront figés a 19200 bauds / 8 bits / Pas de parité / 1 bit de Stop.
(Voir "6.3. Bus de terrain avec passerelle CanMK-FB" et
"6.4. Raccordement passerelle CanMK-FB avec répétiteur de poids")
36 = Protocole PT6S3. (Parametres supplémentaires, voir
"5.1.6. Numéro de station esclave de l'indicateur")
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rn [
g d L L 12 Toujours mettre ce paramétre a 2.
(communication mode com?2) 2 = RS485 2 fils.
] }
b 'L' v d L X Entrez la vitesse de communication.
(baud rate com2) 1=1200 bauds.
2 = 2400 bauds.
4 = 4800 bauds.
9 =9600 bauds.
0 =19200 bauds.
L 7
'l:' Ul 5 L ' X Entrez le nombre de bits.
(number of bits com2) 7 =7 bits.
8 = 8 bits.
oo\ p
I 'L' Ul L :X Entrez le type de parité.
(parity type com?2) 0 = Pas de parité.
1 = Parité impaire.
2 = Parité paire.
Lo 3
5 —ou L ' X Entrez le nombre de bit de stop.
(number stop bits com2) 1 =1 bit de stop.

2 =2 bits de stop.

Remarque: Certaines combinaisons de nombre de bits, de parité et de nombre de stop ne sont pas
disponibles. Choisir, dans la mesure du possible : 8 bits, pas de parité, et 1 stop.

5.1.5. Longueur du ticket

LF nb : XX

Longueur d’une page papier en nombre de line feed pour les
imprimantes 80 colonnes. (ILA80)
(line feed number)

5.1.6. Numéro de station esclave de l'indicateur

]
5 L 'q n 1 XX Entrez le numéro d’esclave de l'indicateur (2 chiffres) puis validez. Ce
numéro sert aux protocoles de communication.

(slave number)
Si le type de pilote de COM1 ou COM2 est a "36" il faut renseigner les paramétres supplémentaires pour le

protocole PT6S3, voir "5.1.3. Paramétres de la liaison série COM1" et "5.1.4. Parameétres de la liaison série
com2".

SYAcH

-

1 XX Entrez la valeur décimale du caractére de synchronisation n°1 pour le
protocole PT6S3 (2 chiffres) puis validez. (Par défaut 13 d/0D h)

(synchronization character number 1)
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5

o)

N

c

H

c

: XX

(synchronization character number 2)

5

o)

n

c

H

3

1 XX

(synchronization character number 3)

F

F'l

C

r

o

-

(weight factor)

: XX

Entrez la valeur décimale du caractére de synchronisation n°2 pour le
protocole PT6S3 (2 chiffres) puis validez. (Par défaut 00 d/00 h)

Entrez la valeur décimale du caractére de synchronisation n°3 pour le
protocole PT6S3 (2 chiffres) puis validez. (Par défaut 00 d/00 h)

Entrez le coefficient a appliquer sur le poids pour le protocole PT6S3
(2 chiffres) puis validez. (Par défaut 01)

01 = Un coefficient 1 est appliqué aux poids transmis.

10 = Un coefficient 1/10 est appliqué aux poids transmis.

20 = Un coefficient 10 est appliqué aux poids transmis.

5.1.7. Paramétres des entrées/sorties

r

b

]

L—

o

X

(type of input and output)

r
[

o

d

o

-

X

(operating mode of output 1)

M
A

o

d

o

c

: X

(operating mode of output 2)

-
-

[lo

d

o

3

: X

(operating mode of output 3)

Donnez le type de fonctionnement des entrées/sorties, type
d’application souhaitée. (Option)

0 = Application type Industrie, sorties en mode seuils.

9 = Application type Industrie, sorties gérées par protocole. (Voir
"6.3.2.1. Définition du champ "Forcage des Sorties™')

Entrez le mode de fonctionnement de la sortie 1. (Si le parameétre
"type of input and output"” est a "9", laisser ce parameétre a 0)
0 = Dévalidation de la sortie 1.

1 = La sortie 1 fonctionne en mode seuil sur le poids brut.

2 = La sortie 1 fonctionne en mode seuil sur le poids net.

Entrez le mode de fonctionnement de la sortie 2. (Si le paramétre
"type of input and output” esta "9", laisser ce paramétre a 0)
0 = Dévalidation de la sortie 2.

1 = La sortie 2 fonctionne en mode seuil sur le poids brut.

2 = La sortie 2 fonctionne en mode seuil sur le poids net.

Entrez le mode de fonctionnement de la sortie 3. (Si le paramétre
"type of input and output"” est a "9", laisser ce parameétre a 0)
0 = Dévalidation de la sortie 3.

1 = La sortie 3 fonctionne en mode seuil sur le poids brut.

2 = La sortie 3 fonctionne en mode seuil sur le poids net.

Remarque: Siles trois derniers parameétres sont a 0, le menu s’arréte la et les trois sorties fonctionnent en
mode comparaison. (Une seule des trois sorties est activée selon le poids net mesuré)
Sinon les trois sorties fonctionnent en mode seuil, et il faut renseigner les parametres suivants.
] 1
Loy o :X Entrez le choix de la logique du contact.
(logic of the outputs) 0 = Normalement ouvert.
1 = Normalement fermé.
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.. :X Entrez le mode de fonctionnement des sorties.

(operation into pulse or level) 0 = Normalement ouvert.
1 =Normalement fermé.

1 =X.XXX Entrez la valeur de I'hystérésis. On change le signe grace a la touche @ .

(the value of hysteresis)

5.1.8. Parameétres de la sortie analogique (0-10V / 4-20mA)

mn ! 1M
oo o ' X Entrez le mode de fonctionnement de la sortie analogique. (0-10V / 4-20mA)
(mode of 0-10V / 4-20mA) 0 = Dévalidation de la sortie analogique.

1 = La sortie analogique fonctionne sur le poids brut.

2 = La sortie analogique fonctionne sur le poids net.

3 = La sortie analogique fonctionne en valeur absolue sur le poids
net.

Pour effectuer les deux réglages suivant, il faut brancher un voltmetre ou un ampéremétre, suivant le type de
carte analogique utilisée.

(ol Ak
LO L D ¢ Réglage du point bas de la sortie analogique. (0 V / 4 mA)

(low value of DAC) - Un appuie sur la touche * pour faire augmenter la valeur, un
second appuie sur la touche arréte le défilement de la valeur.

- Un appuie sur latouche -  pour faire diminuer la valeur, un
second appuie sur la touche arréte le défilement de la valeur.

H

-

{ -
o 'q L ' X Réglage du point haut de la sortie analogique. (10 V / 20 mA)

(high value of DAC) - Un appuie sur la touche + pour faire augmenter la valeur, un
second appuie sur la touche arréte le défilement de la valeur.

- Un appuie sur latouche -  pour faire diminuer la valeur, un
second appuie sur la touche arréte le défilement de la valeur.

5.1.9. Paramétrage a I’aide d’un PC

Pour cela il faut :
- relier le PC (sur Com1) avec l'indicateur. (sur Com1)
- lancer le logiciel Hyper terminal. (chemin d'accés d'hyperterm.exe: "C:\Program
Files\Accessoires\HyperTerminal\HYPERTRM.EXE").
- donner un nom a la connexion et valider.
- ensuite dans la rubrique "Connecter en utilisant" il faut valider "Diriger vers Com1".
- puis, on configure la connexion en 9600 Bauds, pas de parité, un stop, et aucun contrdle de flux.

on valide la fonction -PlcHY-| sur l'indicateur, le message "PRESS [ENTER] ON THE PC" est affiché a
I'écran du PC. On valide avec la touche .

ARPEGE masTERK Page 17 sur 32



LOGIC 100 Logiciel Industrie 08/02/19

- on obtient le menu suivant:

DSD RECEPTION .........
COMPANY NAME ..........
CONFIGURABLE W. TICKET.
END AND RETURN ON LOGIC

O©ONKrO

(Voir ci-dessous le chapitre "5.2. Paramétrage a I'aide d’un PC")

5.1.10. Sauvegarde et impression du paramétrage puis retour en mode application

Sauvegarde et impression du paramétrage dans la mémoire EEPROM. Cette fonction prend plusieurs secondes.
(20 secondes)
Puis retour a I'application.

Remarque : L'impression des parametres ne se fait que si I'on a une imprimante de déclarée sur COM1 ou
COM2.

5.1.11. Sauvegarde du paramétrage puis retour en mode application

Sauvegarde du paramétrage dans la mémoire EEPROM sans impression. Cette fonction prend plusieurs
secondes. (20 secondes)
Puis retour a I'application.

Attention ! Si une coupure de courant se produit avant ou pendant
la sauvegarde, les nouveaux paramétres seront perdus.

5.2. Paramétrage a lI'aide d’un PC

5.2.1. Réception du DSD (DSD RECEPTION)

Cette fonction permet de sauvegarder, dans un fichier texte (.TXT), le DSD. Appuyez sur la touche 0 les
informations suivantes sont visualisées sur I'écran :
"BEGIN DATE (DDMMYY) : 010414"
On rentre la date a partir de laquelle vous voulez récupérer le DSD, et on valide par .
Les informations suivantes sont visualisées sur I'écran :
"END DATE (DDMMYY) : 030414"
On rentre la date jusqu'a laquelle vous voulez récupérer le DSD, et on valide par .
Les informations suivantes sont visualisées sur I'écran :
"Configure HYPERTERMINAL in TEXT CAPTURE MODE and START
ENTER key to start transfer.
At the end of transfer STOP THE CAPTURE
ENTER key for return to MENU."
Pour cela, il faut aller dans "Transfert" puis dans "Capturer le texte", on définit le nom du fichier de sauvegarde
et on valide "Démarrer", le PC est en attente d'informations.
Tabulez la touche ENTREE pour commencer le transfert du DSD. Une fois le transfert terminé, il faut aller dans
"Transfert" puis dans "Capturer le texte" et "Arréter".
Tabulez la touche ENTREE pour revenir au menu principal.
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Exemple de récupération de DSD :

':rarfc]if);oddee Numéro de Date de la Heure de la Poids  Valeurdela Poids Non Non

o DSD pesée DSD pesée DSD Brut tare Net utilisé  utilisé

I'indicateur
00 000000 03/04/2014 09:32:12 0010.51 0000.00 0010.51 000000 0OOOOO
00 000001 03/04/2014 10:16:35 0012.02 0000.00 0012.02 000000 000000
00 000002 03/04/2014 10:46:37 0021.02 0000.00 0021.02 000000 0OOOOO
00 000003 03/04/2014 11:02:44 0018.03 0000.00 0018.03 000000 000000
00 000004 03/04/2014 11:32:45 0017.03 0000.00 0017.03 000000 000000
00 000005 03/04/2014 13:12:49 0020.35 0000.00 0020.35 000000 000000
00 000006 03/04/2014 13:32:52 0027.23 0000.00 0027.23 000000 000000

5.2.2. Raison sociale (COMPANY NAME)

Appuyez sur la touche 1 les informations suivantes sont visualisées sur |I'écran :

Premiére ligne de la raison sociale : 20 caracteres en double largeur.

" RAISON SOCIALE: **kkkkkkkkkkkkkkkkkkx "
On valide par .

Deuxiéme ligne de la raison sociale : 39 caracteres.

On valide par .
Troisieme ligne de la raison sociale : 39 caractéres

On valide par .
Quatrieme ligne de la raison sociale : 39 caractéres

On valide par .
Premiére ligne de fin de ticket : 39 caracteres

On valide par .
Deuxieme ligne de fin de ticket : 39 caracteres

On valide par .J, et on retourne au menu principal.

5.2.3. Ticket paramétrable (CONFIGURABLE W. TICKET.)

Appuyez sur la touche 2, les informations suivantes sont visualisées sur |'écran :

" STD W. TICKET (0=n 1l=y):1"

Si vous répondez "1" (oui), I'impression du ticket de pesée et du ticket FDE se fera suivant un type de ticket figé
dans la mémoire de l'indicateur.

Si vous répondez "0" (non), I'impression du ticket de pesée et du ticket FDE se fera suivant le paramétrage du
ticket.

Voir ci-dessous le chapitre "5.3. Les tickets paramétrables".

Les tickets standards sont toujours en mémoire dans l'indicateur. lls sont réalisés dans un format permettant

son impression sur une imprimante IBA40 (sur 40 colonnes). lls regroupent toutes les informations recueillies
au cours de la pesée.

5.2.4. Fin et retour au menu du LOGIC (END AND RETURN ON LOGIC)

Appuyez sur la touche 9, vous terminez la communication avec le PC et vous retournez au menu principal de
I'indicateur.
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5.3. Les tickets paramétrables

Si vous désactivez le paramétre ticket standard, Le systeme vous propose alors le ticket paramétrable. Il
permet une mise en page personnalisée et le choix des données imprimées. Ce ticket est réalisé par
programmation a I'aide de commandes simples.

Remarque : |l est recommandé de créer le ticket par étapes successives. Paramétrez seulement quelques
commandes et imprimez le ticket pour voir le résultat, et ainsi de suite.

5.3.1. Les commandes pour le paramétrage des tickets

Il'y a 8 commandes différentes qui permettent de piloter I'imprimante. Une commande est toujours composée
de trois caractéres ; 1 lettre ; . Le point-virgule ';' est le séparateur qui doit obligatoirement se trouver entre
chaque commande. Il peut aussi servir pour finir une ligne et étre remplacé plus tard par une commande.

;A; = Nb avance papier

;B; = Nb espaces

;G; = Passage en gros caracteres

;P; = Passage en caracteres standard
;T; = Texte

;E; = Etiquette systéeme

;C; = Caractéere de controle

;?; = Fin de ticket (pas de donnée)

La syntaxe doit étre :

La commande ;A; toujours suivie de 2 chiffres (nb d'avances papier) ex : ;A;02;

La commande ;B; toujours suivie de 2 chiffres (nb espaces) ex : ;B;09;

La commande ;G; toujours seule

La commande ;P; toujours seule

La commande ;C; toujours suivie de 2 caractéres (valeur en hexadécimale) ex : ;C;1B;

La commande ;E; toujours suivie de 3 caracteres (nom d'une des étiquettes systemes) ex : ;E;RS1;
La commande ;T; toujours suivie du texte a imprimer (longueur variable) ex : ;T; VOICI LE TEXTE ;
La commande ;?; toujours seule

5.3.2. Les touches spéciales pour I'éditeur de tickets paramétrables

CTR/E = efface completement la ligne sur laquelle se situe le curseur.
CTR/D = efface le caractere pointé par le curseur.

CTR /1 = insertion d'un espace pointé par le curseur.

CTR/A = avance le curseur d'un caractére.

BACK SPACE = recule le curseur d'un caractere.

A = passage a la ligne suivante.

5.3.3. Les étiquettes systéme

Ces étiquettes permettent d'imprimer les données en mémoire dans le systeme.

RS1 :lereligne de la raison sociale. (20 caracteres)

RS2 :2eme ligne de la raison sociale. (39 caracteres)

RS3 :3eme ligne de la raison sociale. (39 caracteres)

RS4 :4eme ligne de la raison sociale. (39 caracteéres)

FT1 : lere ligne de la fin de ticket. (39 caractéres)

FT2 :2eme ligne de la fin de ticket. (39 caractéres)

DNP : Donnée numéro de ticket. (6 chiffres)

NDS : Donnée numéro de DSD. (6 chiffres)

DDA : Donnée date. (Date courante 8 caractéres dans le format choisi dans le paramétrage)
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DDD
DDM
DDY
DHE
DP1
DP2
DP3
EP1
EP2
EP3
ENP
EDS

: Donnée jour. (Jour en cours 2 caractéres)

: Donnée mois. (Mois en cours 2 caractéres)

: Donnée année. (Année en cours 2 caracteres)

: Donnée heure. (Heure courante 5 caractéres)

: Donnée poids brut. (5 chiffres + unité de poids et virgule)
: Donnée poids tare. (5 chiffres + unité de poids et virgule)
: Donnée poids net. (5 chiffres + unité de poids et virgule)
: Nom poids brut.

:Nom de la tare.

: Nom poids net.

: Etiquette du numéro de ticket. (16 caractéres)

: Etiquette du numéro de DSD. (16 caractéres)
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6. ANNEXES

6.1. Le protocole Fil De I'Eau ordinateur (FDE ordinateur)

La fonction est activée si le type de pilote de COM1 ou COM2 est a "06", voir "5.1.3. Paramétres de la liaison
série COM1" et "5.1.4 Paramétres de la liaison série COM2".

Pour chaque pesée on a la trame suivante qui est envoyée :

Numéro de . .

. Date de la Poids Poids Non
station de X o,
- pesée DSD Brut Net utilisé
I'indicateur

00<09> 000007<09>03/04/2014<09> 15:52:24<09>0027.24 <09>0000.00 <09>0027.24 <09>000000<09>000000 <OD><0A>

Numéro Heure de la Valeur de la Non
de DSD pesée DSD tare utilisé
Légende :
- Les différents champs sont codés en ASCII.
- <09> = Séparateur de champs. (09 H, 09 d)

- <0D><0A> = CR/LF.(0ODH,13d/0AH,10d)

Une fois la trame envoyé l'indicateur attends un acquittement de la commande (<06> = ACK) par le systéme
cible.

Tant que le systeme cible n'a pas acquitté la trame est-elle est automatiquement répétée toutes les 3
secondes, les autres trames sensées étre émises sont mises en attente dans la limite de 250 trames.

Si I'on a 250 trames FDE ordinateur en attente il devient alors impossible d'enregistrer une nouvelle pesée dans
la mémoire tampon pour le FDE ordinateur, le message ci-dessous le signal a ['opérateur :

C C o

C (A ]

6.2. Protocole JBUS/MODBUS

Un systeme extérieur peut communiquer avec l'indicateur par liaison série. |l peut contrdler le process ou étre
informé de I'état du pesage en temps réel. Cette fonction est transparente pour l'utilisateur. (Fonction réalisée
en multitaches par l'indicateur)

La fonction est activée si le type de pilote de COM1 ou COM2 est a "02", voir "5.1.3. Parametres de la liaison
série COM1" et "5.1.4. Paramétres de la liaison série COM2".

Pour de plus détail sur le protocole se reporter a la notice "PROTOCLE JBUS IMPLANTATION SUR
INDICATEUR LOGICIEL INDUSTRIE".

6.3. Bus de terrain avec passerelle CanMK-FB

Un systeme extérieur peut communiquer avec l'indicateur par liaison bus de terrain. Il peut contrdler le process
ou étre informé de I'état du pesage en temps réel. Cette fonction est transparente pour I'utilisateur. (Fonction
réalisée en multitaches par l'indicateur)

La fonction est activée si le type de pilote de COM2 est a "34", voir "5.1.4. Paramétres de la liaison série
COM2", I'indicateur peut piloter une passerelle CanMK-FB utilisant un module BDT ANYBUS CompactCOM
Profibus-DP, DeviceNet, Ethernet Modbus TCP, ProfiNet ou EtherNet/IP.
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Pour de plus détail sur la passerelle "CanMK-FB" et ses modules BDT ANYBUS CompactCOM se reporter a la
notice "SPECIFICATION DE LA PASSERELLE MASTERCAN CANMK-FB".

6.3.1. Données émises par l'indicateur

La trame émise par l'indicateur permet au systéeme extérieur (automate, PC) la lecture des données de

supervision et de pesage.

Compteur de vie. (Voir 6.3.1.1.) 1 Octet 0
Image des Entrées/Sorties. (Voir 6.3.1.2.) 1 Bits 1
Etat réponse. (Voir 6.3.1.3.) 2 - 2
Donnée réponse. (Voir 6.3.1.3.) 4 Entier long signé 4
Brut. (Voir 6.3.1.4.) 4 Entier long signé 8
Tare. (Voir 6.3.1.4.) 4 Entier long signé 12
Net. (Voir 6.3.1.4.) 4 Entier long signé 16
Etat de la voie. (Voir 6.3.1.5.) 2 Bits 20

Remarques :

- La virgule des poids est codée dans le champ : "Etat de la voie", voir 6.3.1.5.

- Longueur de la trame : 11 mots / 22 octets.

6.3.1.1. Définition du champ "Compteur de vie"

Ce champ s’incrémente de 00 H a FF H a chaque nouvelle transmission.

6.3.1.2. Définition du champ "Image des Entrées/Sorties"

Il s’agit de I'image de I'état des entrées/sorties de la carte "4E4S_LOGIC".
7 <«— Bits

«* Bits d'états des entrées :
» b0 = Etatde l'entrée E1.
» bl = Etatdel'entrée E2.
» b2 = Etatde l'entrée E3.
> b3 = Etat de I'entrée EA4.

«»* Bits d'états des sorties :
» b4 = Etat de la sortie S1.
» b5 = Etat de la sortie S2.
» b6 = Etat de la sortie S3.
» b7 = Etatde la sortie S4.
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6.3.1.3. Définition des champs "Etat réponse" et "Donnée réponse"

Les champs "Etat réponse" et "Donnée réponse" sont les résultats d’une commande précédemment émise
a l'indicateur, pour plus de détail se reporter aux paragraphes "6.3.3. Lancement d’une commande" et "6.3.2.2.
Liste des commandes".

6.3.1.4. Définition des champs "Brut" / "Tare" / "Net"

Les poids brut / tare / net sont transmis en entier de 32 bits signés, la virgule des poids est codée dans le
champ : "Etat de la voie", voir 6.3.1.5.

6.3.1.5. Définition du champ "Etat de la voie"
15 < Bits » 0
| ‘ 87 ‘ |

¢ Bits non utilisés : Ces bits sont toujours a 0.
» b0ab7.

+¢ Position de la virgule : Nombre de chiffre aprés la virgule pour les poids.
> b8ab9
= 0 = IIn’yapasde chiffre aprés la virgule.
=1 = llya1chiffre apres la virgule.
= 2 = llya 2 chiffres apres la virgule.
= 3 = lly a3 chiffres apres la virgule.

«» Bits d'états :

» b10 = Ce bit indique si le poids affiché sur l'indicateur est un poids immobile ou non.

= 0 = Poids non immobile.

= 1 = Poids immobile. (Selon les critéres définis lors du réglage de I'appareil)
» b1l = Ce bitindique sil'on est au zéro correct. (Au % d’échelon)

= 0 = Zéro pas correct.

=1 = Zéro correct.
» b12 = Sice bitesta 1ilindique que le poids est 'Hors échelle +' (& C'est un défaut !)
» bl13 = Sicebitesta1ilindique que le poids est 'Hors échelle -'. (& C'est un défaut !)
» bl4 = Sice bitesta1ilindique que le convertisseur est hors gamme. (& C'est un défaut !)
» b15 = Non utilisé, ce bit est toujours a 1.

6.3.2. Données recues par l'indicateur

La trame regue par l'indicateur permet au systéme extérieur (automate, PC) le control du process.

Forcage des Sorties. (Voir 6.3.2.1.) 2 -
Code commande. (Voir 6.3.2.2.) 2 Entier
Données de commande. (Voir 6.3.2.2.) 4 Entier long

Remarque : Longueur de la trame en nombre : 4 mots / 8 octets.
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6.3.2.1. Définition du champ "Forcage des Sorties"
15 <« Bits » 0
| ‘ 87 ‘ |

¢ Bits de forcage des sorties : (Fonctionne uniquement si le paramétre "type of input and output" est a
"9" voir "5.1.7. Paramétres des entrées/sorties”)
» b0 = Forgage de la sortie S1.
» bl = Forgage de la sortie S2.
» b2 = Forgage de la sortie S3.
» b3 = Forgage de la sortie S4.

®

%+ Bits non utilisés : Ces bits sont toujours a laisser a 0.

> b4 abis.

6.3.2.2. Liste des commandes
0000 H 0 d | Aucune commande / Initialisation commande.
0001 H 1 d | Commande de mise a zéro.
0002 H 2 d |Commande de Tarage Semi-Automatique.
0003 H 3 d |Commande de tarage prédéterminé. (PT)
0004 H 4 d | Commande d’annulation/effacement de la tare.
0005 H 5 d | Commande d’impression et mémorisation de la pesée dans le DSD.
0006 H 6 d | Commande de lecture du numéro de DSD.
0015 H 21 d | Commande d’écriture de la valeur du seuil n°1.
0016 H 22 d | Commande d’écriture de la valeur du seuil n°2. Commandes disponibles
0017 H 23 d | Commande d'écriture de la valeur du seuil n°3. uniquement si le

paramétre "type of
0019 H 25 d | Commande de lecture de la valeur du seuil n°1. input and output” est 3
0012 H 26 d |Commande de lecture de la valeur du seuil n°2. "0", voir
— "5.1.7. Paramétres des
001B H 27 d | Commande de lecture de la valeur du seuil n°3. entrées/sorties"
001C H 28 d | Commande de lecture de la valeur de I'hystérésis.
Remarques :

- La commande "3" nécessite de mettre a jour le champ "Données de commande" avec la valeur de la tare
prédéterminé désirée.

- La commande "5" retourne dans le champ "Donnée réponse" le numéro de DSD et les poids brut / tare /
net sont figés pendant 1 seconde pour étre certain que les poids imprimés / mémorisés dans le DSD sont les
mémes que ceux réceptionnés par l'informatique.

- La commande "6" retourne dans le champ "Donnée réponse" le numéro de DSD.

- Les commandes "21" 3 "23"nécessite de mettre a jour le champ "Données de commande" avec la valeur
de seuil désirée.

- Les commandes "25" a "27" retourne dans le champ "Donnée réponse" la valeur du seuil.

- Les commande "28" retourne dans le champ "Donnée réponse" la valeur de I'hystérésis.

6.3.3. Lancement d’'une commande

Il est possible d’envoyer des commandes a I'indicateur en écrivant dans le champ "Données de
commande".
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Pour étre certain de la validité et de la bonne exécution de la commande, il est important de respecter

I’'organigramme ci-dessous.

( Début |
] Valeurs de "Etat réponse" :
Initialisation de la commande en écrivant > AUCUNE =00 H,
0000 H dans ”Colde commande"” > FIN_OK =01 H,
¥ > FIN_KO =02 H,
Lecture de "Etat réponse" > EN_COURS =03 H.

"Etat réponse" =
AUCUNE ?

Ecriture la commande désirée (XXXX H) dans
"Code commande"
I

Y

Lecture de "Etat réponse"

"Etat réponse" =
EN_COURS?

; FIN_KO
"Etat réponse" =?
A
Si la commande a une donnée associée : La commande ne s'est pas exécutée
lecture de "Donnée réponse" correctement.

y

| Fin |

"Etat réponse" et "Donnée réponse" sont lus dans la trame émise par I'indicateur.

6.3.4. Exemples d’utilisation de commandes

6.3.4.1. Commande de Tarage Semi-Automatique : 0002 H

Trame du systéme extérieur a envoyer a l’indicateur :
Forcage Code
des Sorties commande

Données de commande

OO H OO H|O0OH O2H|O0OH O0H OOH 00 H

2 octets 2 octets 4 octets

6.3.4.2. Commande de tarage prédéterminé : 0003 H

Trame du systéme extérieur a envoyer a l'indicateur :

Forcage Code
des Sorties commande

Données de commande

OO0 H OO H|0OOH O3 H|O0OH O0OH O3 H E8H

0(d) 3(d) 1000 (d)
2 octets 2 octets 4 octets
La valeur de la tare prédéterminée est 000003E8 H soit 1 000 décimal.
Si la voie est configurée :
= en kg avec 2 chiffres apres la virgule cette tare sera traduite par 10,00kg,
=  en kg avec 3 chiffres apres la virgule cette valeur sera traduite par 1,000 kg,
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6.3.4.3. Commande d’écriture de la valeur du seuil 1 : 0015 H

Trame du systeme extérieur a envoyer a l'indicateur :

Forcage Code
des Sorties commande

Données de commande

OO0 H OO H|0O0OH 15 H|0O0H O0H 21 H 34 H

0(d) 21 (d) 8500 (d)
2 octets 2 octets 4 octets
La valeur du seuil est 00002134 H soit 8 500 décimal.
Si la voie est configurée :
= en kg avec 2 chiffres apres la virgule cette valeur sera traduite par 85,00kg,
= en kg avec 3 chiffres apres la virgule cette valeur sera traduite par 8,500 kg,

6.4. Raccordement passerelle CanMK-FB avec répétiteur de poids

O
e

Power COM2 COM1

RT

Alimentation 12Voc |

OVc

Vers Répétiteur de poids CanH
AMK compatible C:
Can L
Alimentation 12Voc < |
0Vic
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6.5.

Implantation de la carte option 4E4S LOGIC

[0 TT=T=ITTy
S3g0
s2[0
S

-

"o

Légende :

OUTPUT, connecteur des sorties S1, S2, S3 et S4.
INPUT, connecteur des entrées E1, E2, E3 et E4.
ANA. OUTPUT, connecteur de I'option sortie

wnE

analogique 0-10V ou 4-20mA.
4. Carte option sortie analogique a installer sur I'autre
face. (Face ol I'on a les relais RE1 a RE4)

6.6. Cablage de I'option 4E4S LOGIC avec option 0-10V ou 4-20mA

COTE CARTE 4E4S_LOGIC :

COTE UTILISATEUR

\
\
\
\
6
————— s "
C)
= -
————— = Iz
&) I N
= —|_3
————— =
_ -
&) 1
< 2
REL |---/-- s1 —
® 1
S L
|
|
ov —
T 15
E4 4
E3 3
E2 2
El 1
T
\
\
\
|
|
\
\
\

O OO QOO

+24V,
DL Alim 24V,
extérieure
0V #Zé

OUTPUT (Connecteur des sorties)
Sortie relais 48V, - 0,5A Maxi

AV EEQVARQOVEEQVIRQY

~— |

~— |

~— |

~—|

< >
< >
& Longueur maxi. =3 m &

INPUT (Connecteur des entrées)

VCC
=2 Terre de l'indicateur
A A
S| soriea-zoma | |
/||| RC<s00ohms | |
// VA V.
. S
Carte option 2 Loy A
0/10V 0-10V / @ /|| sortieo-10volts | |
ou 4-20mA /| | RC>10000hms | |
1 @ AN L
4/20mA ov VY
ANA. OUTPUT (Connecteur de la
: sortie analogique)
\
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6.7. Affichage pseudo-alphanumeérique de l'indicateur

| ) clr ] ] || _
FI'Q:LQQJ ng;lhI;IlngF'qI;IL
AIBHICIDIEHFNGHH| I ||IIKHL|IMINO[PIQIRISIHT
allblfclfdltellfllaollh{fifljlIK{TI{Im{in{loflpflallr|s]|?t
T2 P O e e 2 ]
Ui_lbl‘:'_i_l li:'jL':'Lc' IDE
UNVIIWIXIY[ZIONL23[[4([5I[6f7]8]9
uflviiwlfx|lyllz
6.8. Messages d'erreurs
,’-' ”-" ’,- ,’- : Pile défectueuse.
’- ' ' ’-’ ’ ,-' : Alimentation défectueuse. (Tension trop faible)
B AT N BT A |
- | - : Hors gamme plus. (Dépassement de la capacité du
'_' ' convertisseur)
- | - | - : Hors gamme moins. (Dépassement de la capacité du
'-' ' convertisseur)
"- ',- "-, ,- ,’,'"" : Erreur CRC de la mémoire EEPROM.
': - - ’: ,: : Erreur sur entrée M1. (Raccordement capteur ou capteurs
’_ ’ ’ '_ ' défectueux).
,-, ’-' : Hors échelle, dépassement de la portée. (+9 dixieme)
— '- -— : Hors échelle, poid d de zéro. (-9 dixieme)
' ' ' : , poids en dessous de zéro. ixieme
' ' ' ' '- — '- : Capacité de calcul dépassée.
(R N )
,-' -' ' ' -' ' ' : Le convertisseur ne fonctionne pas.
(T A R R B | P
’- '- ' : Impossible d'enregistrer une nouvelle pesée dans la mémoire
’- '- ’- ’-' ' tampon pour le FDE ordinateur, il y a trop de trame en attente
- - d'envoi sur la liaison FDE ordinateur.
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6.9. Dépannage

e L'indicateur affiche le message suivant : lmm.

Vérifiez la tension de la pile de I'indicateur, elle doit étre supérieure a 2,9Vpc, dans le cas contraire il faut la
remplacer.

e Ll'indicateur affiche le message suivant : .ﬁg

Vérifiez la tension d’alimentation de I'indicateur, elle doit étre comprise entre 12Vpc et 24Vpc.

e L'indicateur affiche le message suivant : ..5..

Le signal fourni par la cellule de pesée est trop important pour étre mesuré par l'indicateur. (Surcharge,
cablage, indicateur non réglé, ...)

e Ll'indicateur affiche le message suivant : ..HH

Le signal fourni par la cellule de pesée est trop faible pour étre mesuré par l'indicateur. (Surcharge, cablage,
indicateur non réglé, ...)

e L’indicateur affiche le message suivant : m

Redémarrez l'indicateur, et refaite le réglage de l'indicateur.

e L'indicateur affiche le message suivant : .

Le capteur analogique n'est correctement raccordé, vérifiez que les retours d'alimentation (R+/R-) sont
correctement raccordés.

e L'indicateur affiche le message suivant : .

Redémarrez l'indicateur, et refaite le réglage de l'indicateur.

e L'indicateur affiche le message suivant : m

Vérifiez le cablage du capteur (M1) et le paramétrage de l'indicateur.

e L'indicateur affiche le message suivant : .En

Acquittez les trames de la liaison FDE ordinateur ou désactivez le protocole FDE ordinateur.

Si vos problemes persistent, contactez votre revendeur le plus proche ou le
SAV de la société ARPEGE MASTER-K.
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6.10. Récapitulatif du menu de paramétrage

I Menu de Paramétrage ]

Parametres

S[ e oldE]
-ldAFEL-

(Frangais)

L'intitulé du parameétre s'affiche en alternance avec sa valeur.

JF! ]S

Choix "1" Choix "2"
(USA) (Anglais / Européen)

JJONAANNTdd YY) ddiniyy
HHIITSIS| HHIANIS S| IHHITTSIS

-FI

nl-F—Fl el In[ |

-clo

(AL-—del U]

ModEl
bAUd |
bl IS ]
PACI]
Skl ]

o

] ‘u‘

¢
HoldEl |
bALd

bl FI5
PRI 2
SiFlP 2]

i

Avec un g

LOGIC 100  Eonction :

Passer a la fonction suivante dans le menu de
paramétrage.

I

flald| ol
old| lo
old| |o
olGl [ |
ulL 15[ |

]

=3
| Fu

ii
[ ] B]

=IPIRPL [-H—LIF] Inlb] |

=lL]a] In[-F—{SILIAL |n] ]
alfnicHl ) Paamaies unsement
_ 36
SI4lnlcIHIT et/ou
FRCFaIF dirll L] [2]=36

=lolu/FIP-—F4H1P]_TF Io]

HYISIFIET-]
-0 [10-—ald 110
Lol 1dAlC]
Hi T 1d1AlC]
1Pl A= TPle] T[] [rmemerase es permna . com
[-IG] Pl [-——{SIAIUIET PHmmei e
|_ ‘5 ‘H U‘E‘ - }—{5 ‘H‘U‘E‘ ‘PH;Lndiuasslrlacr::'g:ge, sauvegarde des paramétres et retour en
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