ARPEGE iiiﬁSTEii(

MATTRES PESAGE INDUSTRIEL

-
m
i

Chassieu, le lundi 30 juillet 2007,

NOTICE DE REGLAGE
MAGIC
ET
MAGIC 20

N° de logiciel N° de notice Révision

MAGIC V1.0 MAG_Fr Reglage rev11.DOC 11

*:g LES MAITRES DU PESAGE INDUSTRIEL =&

l§
i

’ 7 s PESAGE
M ARPEGE AIMO MM lam [SORMATOVE o Snoron

Siege et usine : 38, avenue des Fréres Montgolfier - BP 186 - 69686 Chassieu Cedex - France
Tél. : 33 (0)4 72 22 92 22 - Fax : 33 (0)4 78 90 84 16 - www.masterk.com
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NOTICE DE REGLAGE MAGIC ET MAGIC 20

Date Numéro de révision Objet de 1a modification
02/10/2002 00 Original.
24/10/2002 01 Remise en forme.
19/11/2002 02 Ajout brochage 4 -20mA.
11/12/2002 03 Rectification de l'inversion A+/A- et coefficient de
conversion kg/lb.
18/12/2002 04 Correction cablage RS232 MAGIC 20.
18/12/2002 05 Version du logiciel : Version 022.
16/01/2003 06 Ajout explication sur "err ref" et du récapitulatif.
07/02/2003 07 Rectification du parametre kg/1b.
18/09/2003 08 Mise a jour de la forme, ajout de la gestion de la carte
option ProfiBus DP, et des fonctions "M Tr" et "M Re".
28/05/2004 09 Ajout commentaires sur la puissance de E/S et de la gestion
de la carte option ETHERNET.
30/08/2004 10 Mise a jour des renvois de page.
30/07/2007 11 Ajout d'un descriptif de cablage de la voie de mesure
analogique.
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1. PRESENTATION DU MATERIEL.

1.1. Caractéristiques techniques.

Nombre maximal d'échelons (en mode réglementé) : 5000. (Si ’unit € utilisée est le kg)
10 000. (Si ’unité utilisée est le Ib)
Attention : Si I’on utilise les deux unités a la fois on est limité a 4536 en kg et a 10 000 en Ib.

Echelon d'entrée minimal 10,75 uVv.

Tension d’alimentation de la cellule de pesée : 5V alternative carrée.

Nombre de mesures / seconde :de 10 a 90my/s.

Impédance de charge (capteurs analogiques) : > 58 ohms. (6 capteurs de 350 Q)
Nombre maximum de capteur numérique . 6.

Zéro visualisé au 1/4 d'échelon.

Réglage numérique conversationnel par face avant.

Alimentation en tension continue de 9.6Vp¢ a 25Vpc maximum.

Consommation : 100mA a 400mA maximum sous 12 Vpc, selon la configuration.
Horloge interne et mémoire sauvegardées par pile.

MAGIC -
Afficheur de poids 6 digits par LED de 14 mm.
Clavier :- 3 touches métrologiques,

- 3 touches applications.
MAGIC 20 :
Afficheur de poids 6 digits par LED de 20 mm.
Clavier :- 3 touches métrologiques,

- 17 touches applications.

1.2. Les périphériques.

Les indicateurs "MAGIC", "MAGIC 20" disposent en version standard de:
* 1 liaison série RS232 sur CO1. (COM1)
* 1 entrée pour capteur(s) analogique(s), 6 fils, sur M1.

En option :
* 1 liaison série sur CO2 : (COM2)
- RS232.
- RS485. (2 fils ou 4 fils)
- Sortie analogique 0-10V. (Isolation galvanique)
- Sortie analogique 4 -20 mA. (Isolation galvanique)
- Boucle de courant. (Active ou passive)
- ProfiBus DP, pour envoi du poids et réception de commandes TSA, MAZ, ...(Isolation galvanique)
- ETHERNET, pour envoi des poids BRUT / TARE / NET et réception des commandes de bases.

* 4 entées et 4 sorties :

COa3: 4 contacts secs libres de tout potentiel.
Q éristiques électri © . V=48V /I=500mA. Q
CO4: 4 entrées TOR ne nécessitant pas d’alimentation”. (Longueur maximum de cable : 3 m)
(*) ATTENTION : le non-r t X derniér nsign t entrainer la destruction de l'indicateur
& ARPEGE flfs TERK
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NOTICE DE REGLAGE MAGIC ET MAGIC 20 30/07/07

* Une entrée pour capteurs numériques:
M1: Capteur(s) numérique(s). (utilisation du bus MASTER CAN)

Remarques :
- Seul un cable doit étre raccordé sur M1. La mise en parall¢le des capteurs se faisant séparément dans

une boite de raccordement.

- Suivant la position des straps (ST4 a ST7), le connecteur M1 permet le raccordement des capteurs
numériques MASTER-K ou des capteurs analogiques.

- Latresse du cable capteur analogique doit impérativement étre reliée a la masse de I’indicateur.

# ARPEGE MASTERK Page 5 sur 25



NOTICE DE REGLAGE MAGIC ET MAGIC 20 30/07/07

2. LA FACE AVANT.

2.1. Affichages et voyants.

Voyant indiquant
Afficheur de poids l'afﬁChage du poids
sur 6 digits en kilogramme

2.1.1. MAGIC.
4 )
Voyant indiquant

3 ,-' ,-' ,_' -' %m l'afﬁcl::lglei Vcll;poids
EEEEEE = T
N

% % % % % 4 Voyant indiquant

le niveau du

Voyant indiquant
un poids nul
au 1/4 d'échelon

seuil 3

. J

Voyant indiquant

(" Voyant indiquant
le niveau du
seuil 1 seuil 2
\_

le niveau du

Voyant indiquant
l'affichage d'un
poids NET

J

Remarques:
- Les voyants kg ou Ib indiquent si le poids est immobile: ~ Voyant clignotant — poids instable.

Voyant fixe — poids stable.
- Les voyants kg ou Ib s’éteignent pour montrer que 1’afficheur indique une donnée.
(Et non pas un poids : DATA)
- Conversion kilogramme en livre : lkg = 2.2041b,
11b 0.454 kg.
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2.1.2. MAGIC 20.

Voyant indiquant Voyant indiquant
Signe Afficheur de poids l'affichage du poids l'affichage du poids
du poids sur 6 digits en livre en kilogramme

1055 0558

Voyant Voyant Voyant Voyant Voyant Voyant
indiquant un indiquant indiquant le indiquant le indiquant le indiquant
poids nul au l'affichage d'un niveau du niveau du niveau du l'utilisation d'une
1/4 d'échelon poids NET seuil 1 seuil 2 seuil 3 tare tabulée

Remarques:
- Les voyants kg ou Ib indiquent si le poids est immobile: ~ Voyant clignotant — poids instable.
Voyant fixe — poids stable.
- Les voyants kg ou b s’éteignent pour montrer que I’afficheur indique une donnée.
(Et non pas un poids : DATA)
- Conversion kilogramme en livre : 1 kg
11b

2.204 Ib,
0.454 kg.
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2.2. Clavier.

2.2.1. MAGIC.

Touches Métrologiques:
- + -

Touches applications:

«— | |

Pour se déplacer dans les différents menus et saisir les données, on dispose de six touches. (voir ci dessus)

IS

+ — —
DANS LES Non Non Fonction/menu Fonction/ Non utilisée. Accésala
FONCTIONS utilisée. utilisée. précédent. menu fonction/menu.
OU MENUS suivant. (ENTER)

Diminue Augmente | Remet a zéro la valeura | Décalage | Touche sortie. | Validation d'une

DANS LES le digit le digit saisir, et dans le cas d’une | d’un digit (ESC). saisie.
SAISIES clignotant | clignotant | valeur signée permet aussi vers la
d’une unité. | d’une unité. de changer le signe. gauche.
Remarque:

Si ’indicateur "MAGIC" a été paramétré pour fonctionner avec les deux unités (kg/lb : cf. 4.1. page 14), la
commutation d’une unité a 1’autre se fait par ’appuie simultané des touches suivantes :

&S

= —
f ARPEGE MASTERK Page 8 sur 25
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2.2.2. MAGIC 20.

Touches Métrologiques:

) €D

Touches applications:

OOOOOW e OO 6
0J01010J0 010

Touchesde 0a 9 :

Touche \eE_ :

Touche @ :
Touche @ :
Touche :

Touche \*— :

Touche :
Touche @ :
Touche :
Touche :
Touche :

Touches numériques permettant la saisie, des poids, des codes, etc.

Touche "Correction" permet d'effacer une donnée numérique affichée ou dans le cas
d'une saisie de valeur signée permet de changer le signe.

Touche "Résultat", permet de revenir a la fonction/menu précédent.

Touche "Information", permet de passer a la fonction/menu suivant.

Touche "Impression", non utilisée en réglage.

Validation d'une donnée saisie ou affichée sur l'indicateur. (ENTER)
Acces a la fonction/menu affiché.

Touche "Poids Tabulé", non utilisée en réglage.

Touche "Tarage", non utilisée en réglage.

Touche "Brut Gross / Net", non utilisée en réglage.

Touche "Zéro", non utilisée en réglage.

Touche "kg/1b", si I’indicateur "MAGIC 20" a été réglé pour fonctionner avec les
deux unités (kg/lb : cf. 4.1. page 14), la commutation d’une unité a I’autre se fait
gréce a cette touche.

tElARPEGE MASTERK
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3. LA FACE ARRIERE.

3.1.

MAGIC.

Vis de fermeture

Acces au Commutateur
de réglage I1.
*Led allumée = mode normal
*Led éteinte = mode réglage

Vis de fermeture

IOI\\

Ml :

Comoctour co1 : CO3: COs
des capteurs ducons. dossortes. dalmentaion.
0:‘:3;%3:32)5) RS232 Relais (+VDC A/ 0V)
co2: CO4 :
Connecteur Connecteur
du COM2. des entrées.
BROCHAGE
1 2 3 4 5 6 7 8
Col [ Rs232 =_[ R [ prr [ ov_ |
CO2 RS232 DTR Rx Tx 0V ISO N.C. N.C. N.C. N.C.
RS48S5 4 fils N.C. N.C. N.C. 0V ISO Tx+ Rx+ Tx- Rx-
RS485 2 fils N.C. N.C. N.C. 0V ISO N.C. Tx/Rx+ N.C. Tx/Rx-
0-10V N.C. 10V N.C. oV ISO N.C. N.C. N.C. N.C.
4-20mA 20mA N.C. N.C. 0V 1ISO N.C. N.C. N.C. N.C.
BDC N.C. N.C. N.C. 0V_ISO Tx+ Rx+ Tx- Rx-
ProfiBus DP Masse N.C. A_Line RTS 0V_Iso 5V _Iso N.C. B_Line
(Tresse)
ETHERNET ” | NC N.C. N.C. 0V _ISO Tx+ Rx+ Tx- Rx-
CO3 Sorties S1 S2 S3 S4 Commun
CO4 Entrées E1l E2 E3 Commun
CO5 Alim. +Vpc Terre 1\
M1 Capteur M- M+ R- R+ A- Masse
analogique (-Signal) | (+Signal) | (- Sense) (+Sense) (- Excitation) | (+Excitation) (Tresse)
Capteur N.C. N.C. Can_L | Can_H +12V ov Masse
numérique (Tresse)

(1) : Se reporter a la documentation de la carte option ETHERNET pour plus d'explications sur le cablage.

tElARPEGE mAsTERK
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3.2. MAGIC 20.
Ml :
CO3/CO4 : COl :
Vis de DB9 femelle CO,2 : Presse-¢étoupe DB9 femelle .
fermeture. des capteurs Presse-étoupe des du COML. Vis de fermeture.
analogique(s) du COM2. i .
ou numérique(s). entrées/sorties. RS232
// // \\ \\ |
COs5:
Embase alimentation
femelle.
Brochage des DB9 points :
BROCHE
2 3 4 5 6 7 8 9
RS232 Masse Rx Tx N.C. N.C. DTR (A% N.C. N.C.
M Capteur Masse N.C. A- M- A+ M+ R- R+ N.C.
analoglque (-Excitation) | (- Signal) | (+Excitation) (+Signal) (- Sense) (+Sense)
Capteur Masse N.C. +12Vpc N.C. ov N.C. CAN_L | CAN_H N.C.
numérique

Remarque:

Pour les connexions CO2/CO3/CO4, voir le brochage en 3.1. en page 10.

ﬂE‘ARPEGE MASTERK
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NOTICE DE REGLAGE MAGIC ET MAGIC 20 30/07/07
3.3. Cablage de la voie de mesure analogique.
Vers capteurs
analogiques Boite de
raccordement
Spécification du cable :
Tvoe de boites de raccordement - Céble 3 paires torsadées 0.34mm?
existantes : - DIN 47100 MAGIC / MAGIC 20
_BR11. - Capacité : 120pF/m
; BR21’ - InQL{ctance : 0,65mH/km
; BR31: - Résistance : 55,70hm/km
) gsgl Référence conseillée : LUTZE n°110 634
;?gférez—vous au plan de la BR pour
plus de détail.
I (| A+ (+Excitation)] ] e —© | Masse (L)
| | — b ot
/ / = I R+ (+5onse) /, '\AlAlAlAlAlAleJ[ —c) | A+ (+EXt")Ifa'tI0n)
\ — YVYVVVVY 4 :>g A- (-Excitation)
P A- (-Excitation) | | ! P
— I R (-Sonse) ‘ x‘ ; R+ (+Sense)
/ / . - \/ M=—C) | R- (-Sense)
Lo M- (-Signal) Lo Lo .
— - =AAAAAA ‘ M+ (+Signal)
|| L M+ (+Signal) N )g M- (-Signal)
fffffffff I | Masse (L) / 11
M1
apteur Boite de raccordement MAGIC / MAGIC20

*: P = potentiométre pour le réglage d'angle.

tElARPEGE mAsTERK
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4. MODE REGLAGE.

Cette manipulation doit &tre effectuée par un agent agréé.
Passage du mode normal au mode réglage :
La commutation d'un mode a l'autre se fait grace au commutateur de réglage (I1) qui se situe au dos de I’indicateur
pour le "MAGIC" (cf. 3. page 10), et a I'intérieur de I’indicateur pour le "MAGIC 20". (cf. 7. page 23)
- Mettre 1’indicateur hors tension, puis commuter le commutateur de réglage, remettre 1’indicateur sous
tension. L’indicateur effectue les phases de démarrage.

- Puis le message -lclolnlF-] s'affiche.

- Le menu suivant est disponible :

MENU PRINCIPAL :

On entre dans les fonctions grace a la touche :

1 ) i

@F -lclolnlFl- ],
QL

L
2

- D [| q - Paramétres métrologiques et paramétrage
I |' | — du MAGIC. (cf. 4.1.)
&
- : l: _ - Réglage du zéro (Bascule vide).
= |l. I~ 10 — (cf. 4.2))
4
|z - Réglage du gain (Bascule chargée).
o = (cf. 4.3.)
&
- C | U - Correction fin de pente.
pu ] (g [ ] () — (cf. 4.4)
&
- c (| rl: Fin du réglage et sauvegarde des parametres
[ n D du réglage dans ’EEPROM. (cf. 4.5.)
4
- N | IR P |:> Sauvegarde de tous les parameétres :
I Fp Métrologique, paramértrage, le réglage, parametres
L application. (cf. 4.6.)
- r - L- - Restauration de tous les paramétres.
)i (= — (cf. 4.7))
4
-] - I - s N Changement du numéro de capteur
D g B ¥ ! numérique. (cf. 4.8.)
L Si le type de capteur est numérique.
- _" ] — ,:' - Affichage des points convertisseur d'un
[y g capteur numérique. (cf. 4.9.)
[l Si le type de capteur est numérique.

Rappel : Pour se déplacer dans le menu :

Touches Magic | Touches Magic 20 | Effets
@ @ Passe a la fonction / au menu précédent.
@ Passe a la Fonction / au menu suivant.
# ARPEGE MASTERK
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Remarques:
- Le voyant rouge prés du commutateur de réglage indique le mode en cours : allumé — mode normal.
éteint — mode réglage.
- Une fois entrée dans une fonction ou il y a une saisie a effectuer. La saisie s’affichera en alternance avec
son intitulé.

- Pour vous montrer que vous avez fait le tour du menu ou de la fonction, I’indicateur affiche le message

ci-dessous avant de revenir au menu principal : ] ,:
L

(g A (¥

Important: Si une coupure d’alimentation intervient en mode réglage avant que la
sauvegarde soit exécutée, tous les parameétres ou valeurs de réglage seront perdus.

4.1. Paramétres métrologiques et paramétrage du MAGIC/MAGIC 20.

Dans cette fonction, vous devez renseigner tous les parameétres suivant;
(Pour passer d’un parameétre a I’autre, il faut valider le parameétre par pour le "MAGIC" et par (&
pour le "MAGIC 20")

AlG| LB
Choix de I’unité.
- 0:le"kg" est utilis¢ comme unité¢ en mode réglage et en mode normal. (5000 échelons max.)
- 1 :le"kg" est utilis¢ comme unité¢ en mode réglage et en mode normal, avec possibilité de passer en "lb"
calculé en mode normal. ( 4536 échelons max. pour le kg et 10 000 échelons max. pour le Ib)
- 2:le"Ib" est utilis¢ comme unité en mode réglage et en mode normal. (10 000 échelons max.)
- 3 :le"Ib" est utilis¢ comme unité en mode réglage et en mode normal, avec possibilité de passer en "kg"
calculé en mode normal. ( 4536 échelons max. pour le kg et 10 000 échelons max. pour le Ib)

' X

_lal_|r|c
riinigic L XXXXXX

Portée de 1’étendue de mesure sur six chiffres, de 1kg a 250 000kg.

" 11y |C
oy iy E’ : XXX XXX

Echelon de mesure (multiple de 1, 2, 5) sur six chiffres, avec trois chiffres apres la virgule, de 0.001kg a
50kg.

) oo -
[ (Al / X

Input Range, il est possible de modifier la gamme de tension de la chaine de mesure analogique.
- 0: Valeur par défaut. (Gamme 20 mV)
- 1 :Gamme 10 mV. (Faible tirage ou tare faible)
- 2 :Gamme 20 mV. (Fort tirage ou tare importante)

nlb] 175] .

Nombre de mesure par seconde, 10 a 90 :

- del0al4 =10 mesures par seconde.
- del5a24 =20 mesures par seconde.
- de25a34 =30 mesures par seconde.
- de852a90 =90 mesures par seconde.
M ARPEGE MASTERK
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1 n| Al _TC
o) XX

Suivant les conditions d’installation de la bascule il sera nécessaire d’ajuster la zone d’immobilité. (de 0.5 a
3.0 échelons)

[ R Ixilx]

o ) g XX

Détermine la rapidité de 1'obtention de 1'immobilité. ( 5 4 99 : nombre de mesure nécessaire pour obtenir
l'immobilité, Valeur minimum = Nombre de mesure par seconde / 2)

Exemple : avec 50 mesures/s la valeur minimum de ce paramétre sera 25.

(g TR IR T [ g PR
/ Liiey : XX
Valeur du filtre pour la chaine de mesure analogique, 00 a 99 :
- 00 = filtrage désactivé.

-

- 99 = filtrage au maximum.

g [
(=) X
Si le pesage NET n’est pas autorisé, les touches de TSA et B/N sont désactivées. (Affichage bloqué en brut)
- 0O=non.
- 1=oui

] _ —
(N | IL ) lq | |
Validation ou non du zéro suiveur.

- 0=non.
- 1=oul.

] ]
Plol_Jul X
Remise a zéro de la bascule a la mise sous tension dans une plage de +/- 10% de la portée maximal.
- 0O=non.
- 1=oui

Y g Il O g
U g () [y [y :
: X

Si I’indicateur est destiné a un usage réglementé ( transactions commerciales... , I’appareil posséde dans ce
cas un marquage CE de conformité) ce parameétre doit étre obligatoirement a 1. Dans le cas contraire, les
sécurités sont désactivées. (Limitation du nombre maximum d'échelon a 5000 échelons et zone de mise a
zE&ro semi-automatique)

- 0O=non.

- 1=oui

SIETAIS] - -

Choix du type de capteur :
- 0= capteur(s) analogique(s).
- 1 = capteur(s) numérique(s) MASTER-K.

— —
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C
Lin : XX

Cette donnée est importante seulement si le type de capteur est numérique, dans ce cas le nombre de capteur
déclaré doit étre exact. (de 1 a 6)

Akl |5

4.2. Réglage du zéro.

Avant de valider ce menu vérifiez le raccordement des capteurs, 1’état du récepteur de charge. (Bascule,
pont, trémie, ...)
Le récepteur de charge étant vide et propre vous pouvez valider le réglage du zéro.

La durée de cette opération dépend du temps nécessaire a 1’obtention d’une mesure stable, il ne faut donc
aucune vibration ou un temps calme pour les bascules situées a 1’extérieur.

4.3. Réglage du gain.

Avant de valider ce menu vous devez avoir effectué le réglage du zéro.

Déposez les masses étalons sur le récepteur de charge puis validez le réglage du gain. Entrez a I’aide du
clavier de I’indicateur la somme des masses, puis validez.

La durée de cette opération dépend du temps nécessaire a I’obtention d’une mesure stable, il ne faut donc
aucune vibration ou un temps calme pour les bascules situées a 1’extérieur.

Remarques:
- Un réglage de bonne qualité nécessite des masses étalons de valeur proche a la portée max. de la bascule.

- Cette opération peut étre recommencée plusieurs fois sans décharger les masses.

4.4. Correction fin de pente.

Ce menu permet de réaliser une faible correction sur la pente. (Gain du systéme)
Elle permet notamment de compenser la variation du facteur « g » en fonction du lieu d’utilisation de
I’instrument complet. (g = gravité)

Au controle de la bascule vous remarquez un 1éger retard ou avance a pleine charge vous pouvez donc
corriger 1’erreur grace a cette fonction.

Le type de capteur utilisé est analogique :

Validez le menu, puis entrez la valeur de la correction en échelon, validez de nouveau.
Vérifiez le résultat de la correction en visualisant 1’afficheur de poids.

Le type de capteur utilisé est numérique :

Validez le menu, I’afficheur indique : [T} d "_ (g}

Donnez le numéro du capteur sur lequel vous voulez effectuer le réglage.

Puis entrez la valeur de la correction en échelon, et validez de nouveau.

Vérifiez le résultat de la correction en visualisant I’afficheur de poids. (cf. 4.9. page 18)

— —
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Remarques:

&i

4.5.

Si le signe moins est affiché devant la donnée, la correction sera négative. Il n'y a aucun signe pour une
correction positive.

Lorsque I’on est en capteur numérique, si le numéro de capteur numérique choisit est "00", alors le

réglage s’effectuera pour la totalité des capteurs numériques, ce qui équivaut au réglage fin de pente
avec des capteurs analogiques.

Fin du réglage et sauvegarde des données.

4.6.

Validez ce menu pour quitter le mode réglage et sauvegarder les parametres et les valeurs de réglages.

o ci|opnc ] . .
En cours de sauvegarde ’afficheur indique : | J |/ ¥ |LJ | L_ | . Cette opération prend plusieurs

secondes.

S InlFIF]
Puis le message : = est affiché pour vous indiquer de remettre le commutateur de
réglage en position initiale. (position mode normal, LED rouge allumée)

Transmission des paramétres du Magic.

4.7.

Ce menu permet de sauvegarder, dans un fichier texte (. TXT), tous les paramétres du Magic (métrologique,
de paramétrage, de réglage, d'application) sur un PC.

Pour cela il faut :

- relier le PC (sur Coml) avec le Magic (sur Com1), avec un cable de liaison PC/Magic.

- lancer le logiciel Hyper terminal. ( chemin d'acces d'hyperterm.exe: "C:\Program
Files\Accessoires\HyperTerminalHYPERTRM.EXE")

- donner un nom a la connexion et valider. (TERMINAL.MAG)

- ensuite dans la rubrique "Connecter en utilisant" il faut valider "Diriger vers Coml1".

- puis, on configure la connexion en 9600 Bauds, pas de parité, un stop, et aucun contrdle de flux.

- de retour a I'écran principal, il faut aller dans "Transfert" puis dans "Capturer le texte", on définit le nom
du fichier de sauvegarde et on valide "Démarrer", le PC est en attente d'informations.

- sur le Magic il faut valider le menu "-M tr-".

- pendant la transmission, la sauvegarde s'affiche a I'écran du PC et le Magic affiche "------ ", puis on
retourne au menu principal.

- pour finir la sauvegarde, sur le PC, il faut aller dans "Transfert" puis dans "Capturer le texte" et "Arréter".

Réception des parameétres du Magic.

Ce menu permet de restaurer tous les paramétres du Magic (métrologique, de paramétrage, de réglage,
d'application) sauvegarder au préalable, sur un PC, dans un fichier texte. ( . TXT )

Pour cela il faut :

- relier le PC (sur Coml) avec le Magic (sur Coml), avec un cable de liaison PC/Magic.

- lancer le logiciel Hyper terminal. ( chemin d'acces d'hyperterm.exe: "C:\Program
Files\Accessoires\HyperTermina\HYPERTRM.EXE")

- donner un nom a la connexion et valider. (TERMINAL.MAG)

- ensuite dans la rubrique "Connecter en utilisant" il faut valider "Diriger vers Com1".

- puis, on configure la connexion en 9600 Bauds, pas de parité, un stop, et aucun contrdle de flux.
- sur le Magic il faut valider le menu "-M rE-". Le Magic affiche "------ ", il est en attente d'informations.
- sur le PC, on va dans "Transfert" puis dans "Envoyer le fichier texte", on sélectionne le fichier de
sauvegarde a transférer et on valide "Ouvrir", le PC transmet les informations.

- Puis on retourne au menu principal.

tﬁlARPEGE mAsTERK
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4.8. Changement du numéro de capteur numérique.

Ce menu est proposé seulement si le type de capteur est numérique. (cf. 4.1. page 14)

Lors d’un changement de capteur il faut donner le numéro de station CAN de I’ancien capteur au nouveau
capteur.

Pour cela on valide la fonction.

Puis on donne le numéro de station du capteur neuf (53) et on valide.

On donne ensuite le numéro de station du capteur a remplacer (nombre de 1 4 6), et on valide.
L’indicateur affiche deux tirets pendant I’opération, puis retour au menu principal.

Si le numéro de capteur n'est pas 53, il faut isoler le capteur en débranchant les fils CAN _H et CAN L des
autres capteurs.

Puis on donne le numéro de station du capteur (00), et on valide.

On donne ensuite le numéro de station du capteur a remplacer (nombre de 1 4 6), et on valide.

Rebranchez tous les capteurs pour essai.

Remarques:
- En sortie d’usine les capteurs numériques sont paramétrés avec la valeur 53.

- Au démarrage de l'indicateur, vous pouvez visualiser le nombre de capteur détecté par l'indicateur.

4.9. Affichage des points convertisseur d’un capteur numérique.

Ce menu est proposé seulement si le type de capteur est numérique. (cf. 4.1. page 14)
En validant ce menu, vous devez entrer le numéro de station du capteur pour faire afficher ses points

convertisseurs. Ce menu sert uniquement a vérifier qu’un capteur est bien en ligne ou pour connaitre la
répartition des charges du récepteur de charge.

4.10. Affichage du poids mesuré.

En mode réglage, il est possible de visualiser le poids mesuré sous trois formes :
- En nombre de point convertisseur,
- En nombre d’échelon mesuré au 1/10 prés,
- Ou dans 'unité de réglage sélectionnée. (kg, 1b)

Pour cela : %
- Avec un "MAGIC" lorsque I’on est dans le menu principal de réglage, il faut tabuler la touche :

Puis, pour choisir le format d’affichage, il faut tabuler la touche :

e
Chaque appuie sur cette touche fait changer le format.

Pour sortir de cet affichage et retourner au menu de réglage, il suffit de tabuler la touche :

- Avec un "MAGIC 20" lorsque 1’on est dans le menu principal de réglage, il faut tabuler la touche : \ CE
Puis, pour choisir le format d’affichage, il faut tabuler la touche : @
Chaque appuie sur cette touche fait changer le format.

Pour sortir de cet affichage et retourner au menu de réglage, il suffit de tabuler la touche : k CE

— —
$ ARPEGE MAS TERK Page 18 sur 25



NOTICE DE REGLAGE MAGIC ET MAGIC 20

30/07/07

5.

MESSAGES D’ERREURS.

q | ,’ ,’ ,’—‘ ,’ Alimentation défectueuse.(Tension trop faible)
_ Hors gamme plus. (Dépassement de la capacité
Al du convertisseur)
_|_ Hors gamme moins. (Dépassement de la capacité
| du convertisseur)
& ,L ,L' -~ ,’ ,’ ,’ ,' Erreur CRC de la mémoire EEPROM.
Cl_ _lc |f Erreur sur entrée M1. (Raccordement capteur ou
() ey capteurs défectucux).
0 | L, Hors échelle, dépassement de la portée. (+9 dixiéme)
') | q - Hors échelle, poids en dessous de zéro. (-9 dixi¢me)
:_-" ,’ " ,': - F Capacité de calcul dépassée.
cl|c q . . ,
M3 Un ou plusieurs capteurs numériques ne répondent plus.
iy ]
M b |E 1 Le numéro de série d’un capteur numérique est incorrect.
M ARPEGE MilAsSTERK
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E e ,’ Echelon incorrect.

El-Ir c Echelon différent de 1/2/5.

": - ;’ La valeur de la portée est incorrect.

= = (Donnez une valeur comprise entre 1kg et 250 000kg)
Cl_|_ Erreur sur la valeur des mesures par seconde.
Ly (Donnez une valeur comprise entre 10 et 90)

Plus de 5000 échelons, en métrologie 1égale il n'est pas possible
de dépasser ce chiffre.

M

3

3

A [

Cl_|_ q Erreur sur la plage de 1'immobilité.
g U L (Donnez une valeur comprise entre 0.5 et 3.0 échelons)
- = Erreur sur la valeur du nombre de valeur immobilité.
cCyue ] (Donnez une valeur supérieur au
nombre de mesure par seconde divisé par 2)
g ]
IE ' 15 Erreur sur le type de capteur.
,L i q Erreur sur le nombre de capteur.
Cl_|_- q Erreur lors du changement du numéro de capteur
Ly / numérique. (Renouveler la fonction)
— Erreur lors de la correction d'angle avec des
,’- rr ,'—, capteurs numériques. (Renouveler la
— — fonction)
M ARPEGE MilAsSTERK
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6. DEPANNAGE.

o
IJI

e L’indicateur affiche le message suivant : ‘—'

11
Ly

Vérifiez la tension d’alimentation de I’indicateur, elle doit &tre comprise entre 9,6 Vpc et 25V, puis positionnez
le strap correctement.

e L’indicateur affiche le message suivant : o

La gamme de tension du convertisseur ne convient pas au signal fourni par la cellule de pesée, veuillez modifier
la gamme de tension du convertisseur ou décharger la cellule de pesée.

e L’indicateur affiche le message suivant : o=

La gamme de tension du convertisseur ne convient pas au signal fourni par la cellule de pesée, veuillez modifier
la gamme de tension du convertisseur ou charger la cellule de pesée ou vérifiez le cablage. (M+/M-)

e L’indicateur affiche le message suivant : F P ,’7|ﬁ
Redémarrez I’indicateur, et renouvelez les réglages.
~| |~-[£
E / o F

Le capteur analogique n'est correctement raccordé¢, vérifiez que les retours d'alimentation (R+/R-) sont
correctement raccordés.

-
|

e L’indicateur affiche le message suivant :

e L’indicateur affiche le message suivant : 1Y g i | ¢
LI
Redémarrez I’indicateur, et renouvelez les réglages.
e L’indicateur affiche le message suivant : q F e ’-'

Vérifiez si le Bus Can est en état de marche. (Exemple : mauvais cablage, positionnement des straps ST4 a ST7
en capteur numérique, mettre la résistance de terminaison de 1202 si nécessaire)
q C !

)

e L’indicateur affiche le message suivant : m

Le réglage des capteurs numériques n'est pas valide, veuillez le renouveler.

tl- I~

-

e L’indicateur affiche I’'un des messages suivants : I~

E

La valeur de 1’échelon entrée n’était pas un multiple de 10 et de 1ou 2 ou 5. Entrez une nouvelle valeur pour
I’échelon. (1, 2, 5, 10, 20, 50, 100...)

EFF TG

[ U L

L’indicateur fonctionne en mode réglementé, et le nombre d’échelon paramétré dépasse 5000 points. Entrez des
nouvelles valeurs pour la portée maximum et pour 1’échelon.
(Nombre d’échelon = Portée max. / échelon)

e L’indicateur affiche le message suivant :

— —
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e L’indicateur affiche le message suivant : F 'l 7

L’indicateur fonctionne en mode réglementé, et le nombre de valeur immobilité paramétre est incorrect. Entrez
une nouvelle valeur qui doit étre supérieur ou égale au nombre de mesure par seconde divisé par deux.
Exemple : Si le nombre de mesure par seconde égale a 30, alors ce paramétre sera au minimum égale a 15)

Si vos problémes persistent, contactez votre revendeur le plus proche ou le
SAV de la sociétée ARPEGE MASTER-K.
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7. ANNEXE.

- Les cavaliers d’alimentation et I’interrupteur de réglage 11 :

Interrupteur I1 pour le passage du
mode réglage au mode normal et son
voyant rouge

FL4 ETF1 ETP2

N

]
o

@
=3 ; Ig 3
E .

1]
IEIE
Cr

FEEEzE o [
E3ED

Eﬂ i EdEzd
lzd a1l

=5, B
=
d woLia |o

5] [ [~
= ||| =
vl | [} vl |

<7

ca

I%:-]Ig El o
A4 ! oLl DLZ DL3 oL4
= el Ee  EQEQ [Bo
L =1 [ = ¥
28 =00 1 El =™ I H
5] 4 Y 4 o [ ]
o E:EE.’:E‘ 3 BEd o |5 |5 |8 |3 == 0
o Lo fon e lﬁlﬁﬂm o |18 1 o
I:I |5T3 5T2
FIr IE
@"" 3 cal coz coa
Ay
Fr MASTER-K ~g:-lasazl MAGIC YLE FC
ST2/ST3: ST11/5T12 ;

Straps non montés :
liaison capteur 6 fils.
(A+ A- R+ R- M+ M-)
Straps montés :
liaison capteur 4 fils.
(A+ A- M+ M-)

Strap pour mode 12Vpbc

ou mode 24Vpc.

Position des straps ST11 et ST12 pour une tension d’alimentation de :

- Configuration 12V : - Configuration 24V :
ST12 ST12
o9 [ N )
- I -|®
= =
(%) (%) I
o

Le voyant rouge prés du commutateur de réglage indique le mode en cours :
allumé — mode normal.
éteint — mode réglage.

IElARPEGE mAsTERK
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- Affichage pseudo-alphanumérique des indicateurs "MAGIC" et "MAGIC 20" :

(L cClcC|r | 1 |(r?
I#I_I:dl:l-l_lHl _’I"'LI:I"DPQI-EIL
A(BIICUDIENNFGIIH}I|IJ NK[L|IMINIJO|P[Q|R|S|T

allblfclidllell fllgllhf1{jlIk|f!]|m]n)follplfallr]| s]|t

= 5 O P 2 1 5
UIfVIWIXHYI[ZIfoff1lf2I31f4i5)16ll7( 89
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8. RECAPITULATIF DU MENU DE REGLAGE

| Menu de Réglage |

| Paramétres de réglage

L'intitulé du paramétre s'affiche en alternance avec
sa valeur.

| | Valeur du parameétre |

| Intitulé
L b

hi
rC

l-lql-ll_ll_

{1 111
o L 3

! nP r|

b 5

e

nb ! 1)

F! LFEF]

nEF

i FrHcl

Po P

~ELLET]

SERS F|

lnb S5En|

I

ADE

Avec Avec
un MAGIC  un MAGIC 20

® O
® O

>

S <

Légende :
Fonction :

Passer a la fonction suivante
dans le menu de réglage.

Passer a la fonction précédente
dans le menu de réglage.

Passer au paramétre suivant
dans les parameétres de réglage.

[[1Eny |

Pour indiquer que I'on a saisie tous les parametres de réglage d'une fonction
et que I'on retourne sous le menu de réglage le message suivant est affiché :

@ARPEGEﬁﬁﬁsrtﬁi(
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Logiciel Application MAGIC 11/02/19

NOTICE DE PARAMETRAGE ET D'UTILISATION
LOGICIEL APPLICATION MAGIC

18/02/2004 00 Originale créée a partir de "MAG_Fr_Application_rev07.DOC"
avec ajout :
- "Driver 5" sur Com2 (Profibus avec 10°™ de poids),
- Mode 3 pour la sortie analogique sur poids net en valeur
absolue,
- Mode de dosage mono-produit avec gestion stock et
totalisations. (Dispo. avec Carte "RS FRAM")

15/03/2004 01 Ajout carte Ethernet, et parameétre pour la surveillance du
débit.

28/05/2004 02 Ajout commentaires sur la puissance des E/S.

13/12/2005 03 Correction parameétre 0-10V et ajout de l'accés au
paramétrage d'une carte option Ethernet.

30/01/2007 04 Correction drivers COM2 n° 18 = MODBUS TCP sur Ethernet.

02/11/2017 05 Suppression de la partie MAGIC 20 et carte fille Profibus DP.

Ajout gestion de la passerelle CanMK-FB en RS485 (driver
COM2 n°34) et en bus CAN.

11/02/2019 06 Mise a jour de I’organigramme d’exécution des commandes
Bus de terrain. (Voir "7.5.4. Lancement d’'une commande")
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1. PRESENTATION DU LOGICIEL APPLICATION

1.1. Lelogiciel

Le logiciel application est destiné a résoudre les problemes de communication entre les automates ou les
ordinateurs en milieu industriel.

Liste des protocoles de communication classiques par liaison série:
- ERIC (*)
- COMIDM (¥)
- JBUS / MODBUS
- Gestion passerelle CanMK-FB. Passerelle bus de terrain (PROFUBUS, DEVICENET, MODBUS TCP,...)
uniqguement sur CO2 (COM2), voir "3.1.4. Parametres de la liaison série COM2" et "7.2 Bus de terrain
MODBUS TCP avec option ETHERNET XPORT".

(*) : Application Industrie seulement.

Liste des cartes options:

- Carte fille RS232.

- Carte fille RS485. (2 fils ou 4 fils)

- Carte fille 0-10V. (Isolation galvanique)

- Carte fille 4-20mA. (Isolation galvanique)

- Carte fille Boucle de Courant. (Active ou passive)

- Carte fille ETHERNET XPORT, pour envoi des poids BRUT / TARE / NET et réception des commandes de
bases. (TSA, MAZ, IMPRESSION)

1.2. Les périphériques

L'indicateur MAGIC dispose en version standard de :

» CO1: 1liaison série RS232. (COM1)
» M1: 1entrée pour capteur(s) analogique(s) 6 fils,
Ou 1 entrée pour capteur(s) analogique(s) 4 fils avec bus MASTER CAN. (Pour périphériques
uniquement)

En option :
» CO02: 1 liaison série. (COM2)
- RS232.
- RS485. (2 fils ou 4 fils)
- Sortie analogique 0-10V. (Isolation galvanique)
- Sortie analogique 4-20mA. (Isolation galvanique)
- Boucle de courant. (Active ou passive)
- ETHERNET XPORT, pour envoi des poids BRUT / TARE / NET et réception des commandes de bases.

» 4 Entées et 4 Sorties :
CO3 : 4 contacts secs libres de tout potentiel.

Caractéristiques électriqgues maximum!” : V = 48V / | = 500mA. &

CO4 :4 entrées TOR ne nécessitant pas d’alimentation!”). (Longueur maximum de cable : 3 m)
(*) ATTENTION : Le non-respect de ces deux derniéres consignes peut entrainer la destruction de I'indicateur.

» M1: 1entrée pour capteur(s) numérique(s). (Utilisation du bus MASTER CAN)
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Remarques :
- Seul un cable doit étre raccordé sur M1. La mise en paralléle des capteurs se faisant séparément dans une

boite de raccordement.
- Suivant la position des straps, le connecteur M1 permet le raccordement de :
= Capteurs numériques ARPEGE MASTER-K sur le bus MASTER CAN,

= Qu capteurs analogiques 6 fils,
= Qu capteurs analogiques 4 fils + périphériques sur le bus MASTER CAN. (Voir "7.7. Utilisation en mesure 4

fils et liagison Bus CAN")
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2. LAFACE AVANT

2.1. Affichages et voyants

e e v g
I g

COJ0,

Légende :
1. Afficheur de poids sur 6 digits. 6. Voyant indiquant le niveau du seuil 2.
2. Signe du poids. 7. Voyant indiquant le niveau du seuil 3.
3. Voyant indiquant un poids nul au 1/4 d'échelon. 8. Voyant indiquant I'affichage du poids en livre.
4. Voyant indiquant I'affichage d'un poids NET. 9. Voyant indiquant I'affichage du poids en
5. Voyant indiquant le niveau du seuil 1. kilogramme.
Remarques :
- Les voyants kg ou Ib indiquent aussi si le poids est immobile : Voyant clignotant - poids instable.

Voyant fixe - poids stable.
- Les voyants kg ou Ib s’éteignent pour montrer que I'afficheur indique une donnée et non pas un poids. (DATA)
- Conversion kilogramme enlivre: 1kg = 2.2041b,
1lb = 0.454kg.

2.2. Clavier

Touches Métrologiques :

=

Pour se déplacer dans les différents menus et saisir les données, on dispose de six touches. (Voir ci-dessus)
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i ‘ i ] | ] { @ ‘ SET UP DC/GO :
‘ | ‘ : ‘ ‘ L} ~kg/Ib -
NOM DE LA . ' )
TOUCHE Zéro Brut Gross / Net TSA Impression SET UP DC/ GO
DANS LES S o Fonction / menu Fonction / S Acces. ala
Non utilisée. Non utilisée. , . Non utilisée. | fonction /
MENUS précédente. menu suivant.
menu. (VAL)
Remet a zéro la
valeur a saisir, et
Dimi I A te le digit ’ Décal !
DANS LES dimi]tlrgll':enf)tant cl?gnn;f:nf d?udnlil dans le cas d’une die?::egri ::Iaun Touche sorite. | Validation
SAISIES ’g g. ) g ) valeur signée & (ESC) d'une saisie.
d’une unité. unite. . gauche.
permet aussi de
changer le signe.
Permet de permuter
Permet le
Permet quelques secondes Permet le tarage de Permet Permet déoart d’un
EN COURS | d'effectuer une | I'affichage en poids lindicateur avgc le I'impression d’accéder au c Se oula
DE PESAGE | remise a zéro brut (Gross) en . , d'un ticket de [ menude y -
du poids oids net et vis- poids brut présent. esée aramétrage validation
P P P P 8¢ | d’une donnée.
versa.
Remarque: Sil'indicateur MAGIC a été réglé pour fonctionner avec les deux unités (kg/Ib), la commutation

d’une unité a I'autre se fait par 'appuie simultané des touches suivantes :

DC/GO

| —

SET_UP
kg/lb -
g/ +

ARPEGE M asTERK
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3.

MENU DE PARAMETRAGE

Pour accéder a ce menu, il faut tabuler la touche

. Sy =
Il faut successivement tabuler les touches. puis

Remarque : Suivant la valeur du parametre

SET_UP | C
an , 'indicateur affiche alors Clo0IC

DC/GO

FIYP | o

(0, 1 ou 2) I'application change et la

procédure d'acces au menu de paramétrage aussi. Pour savoir quelle application est paramétrée
sur l'indicateur, il suffit de le redémarrer, on obtiendra a un des affichages suivants :

!
= U d L 5 : Application Industrie : FISPL [ ol - 0.
| 1o
- 1010 5 0. Application Dosage Mono-Produit : F5P] [ o] - 1.
! J0
«- 1010 5 Ji : Application Dosage 3 Produits : FI9P| ol - 2.

Pour plus de détail se reporter au paragraphe : "3.1.6. Paramétres des entrées/sorties".

Le menu suivant est alors disponible :

/60
On entre dans les fonctions/menus grace a la touche : =~
- D' ,q ,’- F - = Mise a jour de la date et de I'heure, voir 3.1.1.
- I T I o , ick )
M Il ] = Mise a jour du numéro de ticket, voir 3.1.2.
|
N [ ] . stres de |a liai ‘rie COML. voi
C D NI = Parametres de la liaison série , voir 3.1.3.
|
il g |D ,’7|,:' - — Parameétres de la liaison série COM2, voir 3.1.4.
|
=M ,'-,' ,,:', - = Numéro de station esclave et Longueur du ticket, voir 3.1.5.
|
=17 |, [} ,’- ,’-’ — Paramétres des entrées/sorties, voir 3.1.6.
__ 1
=|r "o X . . _
[N 1 = Parameétres de la sortie analogique (0-10V / 4-20mA), voir 3.1.7.
|
il g ,q w1k — Parameétres de la liaison MASTER CAN, voir 3.1.8.
|
- P,- ,’-" '3' - = Paramétrage a I'aide d’un PC, voir 3.1.9.
|
— /= cauverarde d , N
b A (A = Sauvegarde du paramétrage et retour au menu principal, voir 3.1.10.
|
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Rappel : Pour se déplacer dans le menu :

@ Passe a la fonction / au menu précédent.
Passe a la fonction / au menu suivant.

3.1. Paramétrage par la face avant de l'indicateur

3.1.1. Mise a jour de la date et de I’heure

G TG
L L X Choisissez le format de la date désirée et validez.
(0=Fr, 1=US) 0 = Format Francais/Européen : JJ/MM/AA. (Jour/Mois/Année)
1 = Format Américain : MM/JJ/AA. (Mois/Jour/Année)
N ANNAIA
S : XXXXXX Entrez la date désirée dans le format demandé précédemment et
validez.

Exemple pour le 19 avril 2002 :

AVIRA . saisie avec le format Francais:"190402.
Alfdld41Y| : Saisie avec le format Américain : "041902".

HIHIFS1S

: XXXXXX Entrez I'heure désirée et validez.
Exemple : "151230" pour 15h12mn30s.

3.1.2. Mise a jour du numéro de ticket

Ul Irl' IL

¢ Numéro de ticket a 6 chiffres. Entrez le nouveau numéro de ticket
puis validez.

(number of the ticket)

3.1.3. Paramétres de la liaison série COM1

dir

(driver com1) 00 = Rien.
01 = Répétiteur de poids.
02 = Protocole JBUS/MODBUS. (Voir 7.1.)
03 = Protocole COMIDM.
04 = Protocole ERIC.
07 = Impression d’un ticket en Brut.
08 = Impression d’un ticket en Net.
09 = Impression d’un ticket en Brut/Tare/Net.

I
L

——
-

1 XX Entrez le type de pilote de COML1.
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HloldIE

-

: X

(communication mode com1)

biALH [
(baud rate com1)

B FGI 1A
(number of bits com1)
i o O R
(parity type com1)
SFolPL 1],

(number stop bits com1)

Entrez le type de liaison série.

0 = RS232 sans test de DTR.
1 =RS232 avec test du DTR.

Entrez la vitesse de communication.

1=1200 bauds.
2 = 2400 bauds.
4 = 4800 bauds.
9 =9600 bauds.
0 =19200 bauds.

Entrez le nombre de bits.

7 =7 bits.

8 = 8 bits.

Entrez le type de parité.

0 = pas de parité.

1 = Parité impaire.

2 = parité paire.

Entrez le nombre de bit de stop.

1 =1 bit de stop.
2 = 2 bits de stop.

Remarque: Certaines combinaisons de nombre de bits, de parité et de nombre de stop ne sont pas
disponibles. Choisir, dans la mesure du possible : 8 bits, pas de parité, et 1 stop.

3.1.4. Parameétres de la liaison série COM?2

——

R~
dir b Wl e

(driver com2)

Entrez le type de pilote de COM2.

00 = Rien.

01 = Répétiteur de poids.

02 = Protocole JBUS/MODBUS. (Voir 7.1.)

03 = Protocole COMIDM.

04 = Protocole ERIC.

07 = Impression d’un ticket en Brut.

08 = Impression d’un ticket en Net.

09 = Impression d’un ticket en Brut/Tare/Net.

16 = Emission des poids Brut/Tare/Net sur ETHERNET. (XPORT)
17 = Répétiteur de poids sur ETHERNET. (XPORT)

18 = Protocole MODBUS TCP sur ETHERNET. (XPORT, voir "7.2. Bus de
terrain MODBUS TCP avec option ETHERNET XPORT")

19 = Protocole COMIDM sur ETHERNET. (XPORT)

20 = Protocole ERIC sur ETHERNET. (XPORT)

ARPEGE masTEeRK
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K

old

(I

(communication mode com?)

b

Al

d

pur
[

(baud rate com?2)

b

r

5

pur
[

(number of bits com2)

PRI 2
(parity type com?2)
[SIFlalPL 12

(number stop bits com?2)

Remarque :

: X

: X

: X

23 = Impression d’un ticket en Brut sur ETHERNET. (XPORT)

24 = Impression d’un ticket en Net sur ETHERNET. (XPORT)

25 = Impression d’un ticket en Brut/Tare/Net sur ETHERNET. (XPORT)
34 = Gestion passerelle CanMK-FB, les paramétres de communication
seront figés a 19200 bauds / 8 bits / Pas de parité / 1 bit de Stop.
(Voir "7.3. Bus de terrain avec passerelle CanMK-FB pilotée en RS485"
et "7.6. Raccordement passerelle CanMK-FB en RS485 avec répétiteur
de poids")

Entrez le type de liaison série.

0 = RS232 sans test de DTR.
1 =RS232 avec test du DTR.

2 = RS485 2 fils.
3 = Boucle de courant.
4 = RS485 4 fils.

Entrez la vitesse de communication.

1=1200 bauds.
2 = 2400 bauds.
4 = 4800 bauds.
9 =9600 bauds.
0 =19200 bauds.

Entrez le nombre de bits.

7 =7 bits.

8 = 8 bits.

Entrez le type de parité.

0 = pas de parité.

1 = Parité impaire.

2 = parité paire.

Entrez le nombre de bit de stop.

1 =1 bit de stop.
2 = 2 bits de stop.

Certaines combinaisons de nombre de bits, de parité et de nombre de stop ne sont pas

disponibles. Choisir, dans la mesure du possible : 8 bits, pas de parité, et 1 stop.

3.1.5. Numéro de station esclave du MAGIC

3.1.

5.1.

Numéro de station esclave

n

Sl

H

(number of the slave)

: XX

Entrez le numéro d’esclave de I'indicateur (2 chiffres) puis validez. Ce
numéro sert au protocole de communication.

ARPEGE L5 TERK
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3.1.5.2. Longueur du ticket

nlbl JLIFT ]
1 1 XX Longueur d’une page papier en nombre de line feed pour les
imprimantes 80 colonnes.

(number of the line feed)

3.1.6. Parameétres des entrées/sorties

! !
,- 5 F' 1o X Donnez le type de fonctionnement des entrées/sorties. (Type
d’application souhaitée)
(type of input and output) 0 = Application type Industrie. (Seuils)

1 = Application type Dosage mono-produit standard.

2 = Application type Dosage 3 produits.

9 = Application type Industrie, sorties gérées par protocole. (Voir
"7.5.1.2.1. Définition du champ "Forcage des Sorties™)

Suivant I'application choisie on a I'un des trois menus suivants a renseigner :

3.1.6.1. Application Industrie : ﬁ.m =0

r ! !
0o 10] 1 :X Entrez le mode de fonctionnement de la sortie 1.
(operating mode of output 1) 0 = Dévalidation de la sortie 1.
1 = La sortie 1 fonctionne en mode seuil sur le poids brut.
2 = La sortie 1 fonctionne en mode seuil sur le poids net.
] | J
LA () d (] ' X Entrez le mode de fonctionnement de la sortie 2.
(operating mode of output 2) 0 = Dévalidation de la sortie 2.

1 = La sortie 2 fonctionne en mode seuil sur le poids brut.
2 = La sortie 2 fonctionne en mode seuil sur le poids net.

Aoldl b3 .,

(operating mode of output 3) 0 = Dévalidation de la sortie 3.
1 = La sortie 3 fonctionne en mode seuil sur le poids brut.
2 = La sortie 3 fonctionne en mode seuil sur le poids net.

Entrez le mode de fonctionnement de la sortie 3.

Remarque : Siles trois derniers parameétres sont a 0, le menu s’arréte la et les trois sorties fonctionnent en
mode comparaison. (Une seule des trois sorties est activée selon le poids net mesuré)
Sinon les trois sorties fonctionnent en mode seuil, et il faut renseigner les parametres suivants.

(Voir "4.1. Description des Entrées/Sorties")

LlolGl | o
= 2L :X Entrez le choix de la logique du contact.
(logic of the outputs) 0 = Normalement ouvert.

1 = Normalement fermé.
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IR
i |'- 5 :X Entrez le type de fonctionnement.
(operation into pulse or level) 0 = Mode niveau.
1 = Mode impulsionnel.
FEL]
H ':I 5 U (= 1 =X, XXX Entrez la valeur de I'hystérésis. On change le signe grace a la touche -

(the value of hysteresis)

3.1.6.2. Application Dosage Mono-Produit : EIIIEI =1

o FEP

Entrez le type de dosage désiré.

(cycle type) 0 ou 1=Remplissage. (GV puis PV)
2 ou 3 = Remplissage. (GV+PV puis PV)
4 = Soutirage. (GV puis PV sans remplissage automatique)
5 = Soutirage. (GV+PV puis PV sans remplissage automatique)
6 = Soutirage. (GV puis PV avec remplissage automatique)
7 = Soutirage. (GV+PV puis PV avec remplissage automatique)
- |4 -
|’ '|D| |'- |H| | ' X Entrez le mode de fonctionnement du nombre de cycle désiré.

(number of cycles) 0 = On exécute un seul cycle.
1 = On saisit le nombre de cycle souhaité en début de dosage.
2 = On exécute un nombre infini de cycle.

c| [FIE

¢ Validez le fonctionnement de la correction de I'Erreur De Jetée.

(correction of the feed error) 0 = Pas de correction de l'erreur de jetée.
1 = Correction de I'erreur de jetée si poids dans la tolérance.
2 = Correction de I'erreur de jetée dans tous les cas.

1
K]

——

LIS -
(low speed start time-out)
EINT_IF
(emptying time-out)

FIAL FI-IE

X, X Donnez le temps (en seconde) pendant lequel le contact PV est fermé, et
que, le systeme ne surveille pas les consignes.

J

X, X Donnez le temps de maintien (en seconde) de la sortie vidange, lorsque le
poids devient inférieur au seuil bas. (Ecoulement final du produit)

1 XX Indiquez au systeme le nombre de doses a effectuer sans retarage de
la bascule.

(number of cycles) 00 ou 01 = Tarage a chaque cycle.

02 = Tarage un cycle sur deux.

03 = Tarage un cycle sur trois.

etc...

99 = Aucun tarage effectué. (Méme lors du départ cycle)
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diEbl -
= 1 XY Paramétrez la valeur du débit pour la surveillance du débit suivant la

formule : Débit = Y échelons du poids en X secondes.

(debit's monitoring) X : 0 =Y échelons en 0 seconde = Surveillance du débit dévalidée.
1 (32 4) = Y échelons en 1 (a 4) seconde(s).

Y : 0 =0 échelon en X seconde(s) = Surveillance du débit dévalidée.

1(a9)=1(a9) échelons en X seconde(s).

:- L) 'L H : XXXXXX Entrez la valeur du seuil bas. (Sur 6 chiffres)
(low threshold)
o I . .

T XXXXXX Entrez la valeur du seuil haut. (Sur 6 chiffres)
(high threshold)
|I’-l' o |d " n ' X Définissez les entrées a utiliser.
(operating mode of input 13 / 14) 0 = Les entrées E3 et E4 ne sont pas utilisées.

1 = Seule I'entrée E3 est utilisée.
2 =Seule I'entrée E4 est utilisée.
3 = Les entrées E3 et E4 sont utilisées.

i Ei
110 d o 3 X Entrez le mode de fonctionnement de la sortie 3.

(operating mode of output 3) 0 = Indique les hors tolérance.
1 = Indique que le dosage est en cours.
2 = Indique que le dosage est fini.

flold] o4l

Entrez le mode de fonctionnement de la sortie 4.

(operating mode of output 4) 0 = Indique que I'on est en vidange.
1 = Indique que le seuil bas est activé. (Poids < valeur du seuil bas).
2 =Indique que le seuil haut est activé. (Poids > valeur du seuil haut)
3 = Indique que I'on est en remplissage.

3.1.6.3. Application Dosage 3 Produits : ﬁlllm =2

HEEEREE ird
= = :X Entrez le mode de fonctionnement du nombre de cycle désiré.
(number of cycles) 0 = On exécute un seul cycle.
1 = On saisit le nombre de cycle souhaité en début de dosage.
2 = On exécute un nombre infini de cycle.
] [N
L |0 4 'L' : XXXXXX Entrez la valeur du seuil bas. (Sur 6 chiffres)

(low threshold)
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11 {
HI | FIH

(high threshold)

: XXXXXX Entrez la valeur du seuil haut. (Sur 6 chiffres)

3.1.7. Parameétres de la sortie analogique (0-10V / 4-20mA)

Flaldl 170

1o Ho :X Entrez le mode de fonctionnement de la sortie analogique. (0-10V /
4-20mA)

(mode of 0-10V / 4-20mA) 0 = Dévalidation de la sortie analogique.

1 = La sortie analogique fonctionne sur le poids brut.
2 = La sortie analogique fonctionne sur le poids net.
3 = La sortie analogique fonctionne en valeur absolue sur le poids net.

Pour effectuer les deux réglages suivant, il faut brancher un voltmetre ou un ampéremeétre, suivant le type de
carte analogique utilisée, sur le com2.

(o] T
L |0 d 'q,'- : XXXXX Réglage du point bas de la sortie analogique. (0V /4 mA)

(low value of DAC) - Un appuie sur la touche + pour faire augmenter la valeur, un
second appuie sur la touche arréte le défilement de la valeur.

- Un appuie sur la touche pour faire diminuer la valeur, un
second appuie sur la touche arréte le défilement de la valeur.

HI'T 131AI]

: XXXXX Réglage du point haut de la sortie analogique. (10 V / 20 mA)

(high value of DAC) - Un appuie sur la touche + pour faire augmenter la valeur, un
second appuie sur la touche arréte le défilement de la valeur.

- Un appuie sur la touche pour faire diminuer la valeur, un
second appuie sur la touche arréte le défilement de la valeur.

3.1.8. Parameétres de la liaison MASTER CAN

-~

!
oy c

:X Entrez le type de périphérique Can additionnel.

(driver can) 0 = Détection automatique des périphériques.
1 = Répétiteur de poids.
2 = Réservé pour utilisation CanMK-FB avec table spécifique.

3.1.9. Paramétrage a I’aide d’un PC

Pour cela il faut :
- Relier le PC (sur Com1) avec le MAGIC. (sur COM1)
- Lancer le logiciel Hyper terminal. (chemin d'accés d'hyperterm.exe: "C:\Program
Files\Accessoires\HyperTerminal\HYPERTRM.EXE").
- Donner un nom a la connexion et valider.
- Ensuite dans la rubrique "Connecter en utilisant" il faut valider "Diriger vers Com1".
- Puis, on configure la connexion en 9600 Bauds, pas de parité, un stop, et aucun contréle de flux.

- Onvalide la fonction =1PleHY[-] sur l'indicateur, le message " PRESS [ENTER] ON THE PC " est affiché a
I'écran du PC. On valide avec la touche .!.
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- On obtient le menu suivant:

COMPANY NAME ..........
NAMES OF REFERENCES
CONFIGURABLE TICKET
ETHERNET SETUP MODE
END AND RETURN ON MAGIC

b wbN PR

(Voir ci-dessous le chapitre "3.2. Paramétrage sur PC")

3.1.10.Sauvegarde du paramétrage et retour au menu principal

Sauvegarde du paramétrage dans la mémoire EEPROM.
Cette fonction prend plusieurs secondes. (20 secondes)
Puis retour a I'application.

Attention ! Si une coupure de courant se produit avant ou pendant la sauvegarde, les nouveaux parameétres
seront perdus.

3.2. Paramétrage sur PC

3.2.1. Raison sociale (COMPANY NAME)

Appuyez sur la touche 1 les informations suivantes sont visualisées sur |'écran :

Premiére ligne de la raison sociale : 20 caracteres en double largeur.
" >********************"

On valide par .

Deuxiéme ligne de la raison sociale : 39 caracteres.

On valide par .
Troisieme ligne de la raison sociale : 39 caracteres.

On valide par .
Premiére ligne de fin de ticket : 39 caractéres.

">Observations Signature
On valide par ., et on retourne au menu principal.

Remarque: Sila premiere ligne de la raison sociale est remplie avec des "*" I'impression des pesés se fera en
mode condensé sur une seule ligne.

3.2.2. Noms des références (NAMES OF REFERENCES)

Appuyez sur la touche 2 les informations suivantes sont visualisées sur I'écran :
Premiére ligne : nom de référence 1, 15 caractéres.

"R1T t-—- == "
On valide par .
Deuxiéme ligne : nom de la référence 2, 15 caractéres.

"R2 t———mmmm e "

On valide par J, et on retourne au menu principal.
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3.2.3. Tickets paramétrables (CONFIGURABLE TICKETS)

Appuyez sur la touche 3, les informations suivantes sont visualisées sur |'écran :
" STD TICKET (O=n 1l=y): 1"

Sivous répondez "1" (oui), I'impression du ticket de pesée se fera suivant un type de ticket figé dans la
mémoire de l'indicateur

Si vous répondez "0" (non), l'impression du ticket de pesée se fera suivant le paramétrage du ticket.
Voir ci-dessous "3.3. Les tickets paramétrables".

Les tickets standards sont toujours en mémoire dans l'indicateur. Ils sont réalisés dans un format permettant

son impression sur une imprimante IBA40 (sur 40 colonnes). lls regroupent toutes les informations recueillies
au cours de la pesée.

3.2.4. Paramétrage de la carte option Ethernet XPORT (ETHERNET SETUP MODE)

Appuyez sur la touche 4, les informations ci-dessous s'affichent :

RESET XPort IN PROGRESS WAIT...

MAC address 00204A862D4D

Software version 01.8 (040806) XPTEXE
AES library version 1.8.2.1

Press Enter to go into Setup Mode

Validez par J, la configuration du chip Ethernet de la carte option défile, elle est suivie du menu de
configuration du chip, voir ci-dessous. Dans le cas contraire faite CTRL/E pour revenir au menu de paramétrage
du MAGIC et vérifiez que le driver du COM2 correspond bien a un driver pour liaison Ethernet, le cas échéant
il y a un défaut. (Mauvaise implantation de la carte, carte option défectueuse, ...)

Change Setup:

Server

Channel 1

E-mail

Expert

Security

Factory defaults

Exit without save

Save and exit Your choice ?

©WooJoyumwrOo

(Pour le paramétrage voir la documentation du chip Ethernet)

3.2.5. Fin et retour au Magic (END AND RETURN ON MAGIC)

Appuyez sur la touche 5, vous terminez la communication avec le PC et vous retournez au menu principal de
I'indicateur MAGIC.

3.3. Les tickets paramétrables

Si vous désactivez le parameétre ticket standard, Le systeme vous propose alors le ticket paramétrable. Il
permet une mise en page personnalisée et le choix des données imprimées. Ce ticket est réalisé par
programmation a I'aide de commandes simples.

Remarque : |l est recommandé de créer le ticket par étapes successives. Paramétrez seulement quelques
commandes et imprimez le ticket pour voir le résultat, et ainsi de suite.
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3.3.1. Les commandes pour le paramétrage des tickets

Il'y a 8 commandes différentes qui permettent de piloter I'imprimante. Une commande est toujours composée
de trois caractéres '; 1 lettre ;'. Le point-virgule ';' est le séparateur qui doit obligatoirement se trouver entre
chaque commande. Il peut aussi servir pour finir une ligne et étre remplacé plus tard par une commande.

;A; = Nb avance papier

;B; = Nb espaces

;G; = Passage en gros caracteres

;P; = Passage en caracteres standard
;T; = Texte

;E; = Etiquette systéme

;C; = Caractére de contréle

;?; = Fin de ticket (pas de donnée)

La syntaxe doit étre :

La commande ;A; toujours suivie de 2 chiffres (nb d'avances papier) ex : ;A;02;

La commande ;B; toujours suivie de 2 chiffres (nb espaces) ex : ;B;09;

La commande ;G; toujours seule

La commande ;P; toujours seule

La commande ;C; toujours suivie de 2 caractéres (valeur en hexadécimale) ex : ;C;1B;

La commande ;E; toujours suivie de 3 caracteres (nom d'une des étiquettes systemes) ex : ;E;RS1;
La commande ;T; toujours suivie du texte a imprimer (longueur variable) ex : ;T; VOICI LE TEXTE ;
La commande ;?; toujours seule

3.3.2. Les touches spéciales pour I'éditeur de tickets paramétrables

CTR/E = efface completement la ligne sur laquelle se situe le curseur.
CTR/D = efface le caractére pointé par le curseur.

CTR/ I = insertion d'un espace pointé par le curseur.

CTR/A = avance le curseur d'un caractere.

BACK SPACE = recule le curseur d'un caractére.

A = passage a la ligne suivante.

3.3.3. Les étiquettes systeme

Ces étiquettes permettent d'imprimer les données en mémoire dans le systeme.
RS1 : lere ligne de la raison sociale. (20 caractéres)

RS2 : 2eme ligne de la raison sociale. (39 caracteres)

RS3 : 3eme ligne de la raison sociale. (39 caracteres)

FT1: lere ligne de la fin de ticket. (39 caracteres)

DNP : Donnée numéro de ticket. (4 chiffres)

DDA : Donnée date. (Date courante 8 caracteéres)

DHE : Donnée heure. (Heure courante 5 caracteres)

DP1 : Donnée poids brut. (5 chiffres + unité de poids et virgule)
DP2 : Donnée poids tare. (5 chiffres + unité de poids et virgule)
DP3 : Donnée poids net. (5 chiffres + unité de poids et virgule)
EP1 : nom poids brut.

EP2 : nom de la tare.

EP3 : nom poids net.

ARPEGE masTERK Page 19 sur 42



Logiciel Application MAGIC

11/02/19

4. APPLICATION INDUSTRIE : H4YFl |1l =0

4.1. Description des Entrées/Sorties

E1 : Impression. S1:Seuil 1.
E2 : Mise a zéro. S2 : Seuil 2.
E3 : Effacement de la tare. S3: Seuil 3.
E4 : Tarage. (TSA) S4 : Acquittement commande d'une entrée.

4.2. Les modes de fonctionnements

Il'y a deux modes de fonctionnement possible pour les seuils.

> Siles trois modes de fonctionnement des sorties 1 a 3 sont a "0", alors I'indicateur est en mode

comparaison

Suivant si le poids net est supérieur ou inférieur a la valeur du seuil, le seuil est actionné ou non.

Exemple :

Mode sortie 1 : Alold] ol 1 - 0,
Mode sortie 2 : Alold] ol - 0,
Mode sortie 3 : Hlold| ol3] - 0.

Valeur seuil 1: L SIELF] 14~ 10kg,
Valeur seuil 3 : LISEF] 13]- 30keg.

Poids Net < 10kg =

Poids Net de 10kg a 30kg inclus =

fdd
fdd
fdd

Poids Net > 30kg =

> Sil'un des trois modes de fonctionnement des sorties 1 a 3 est différent de "0", alors I'indicateur est en

mode seuil :

Le seuil est actionné tant que le poids net (ou brut suivant le paramétrage) est supérieur a la valeur du seuil.

Exemple :

Mode sortie 1 : =2,
Mode sortie 2 : Alold] lold] - 2,
Mode sortie 3 : Alold] lold] - 2.

Valeur seuil 1: L SEEF] 1. 10kg,
Valeur seuil 2 : [ SEEF] I7)- 20kg,
Valeur seuil 3 : LIS 13- 30kg.

Poids Net > 10kg =
Poids Net > 20kg -
Poids Net > 30kg =
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4.3. Modification de la valeur des seuils

SET_UP — =
Pour accéder a cette fonction, il faut tabuler la touche ) , I'indicateur affiche alors ClooC

DC/60
Il faut tabuler la touche , le menu suivant est alors disponible :

SIEF

(set the value of threshold 1)
]
SEEIF] |2

(set the value of threshold 2)

-

: XXXXXX Entrez la valeur du seuil 1, et validez. (Sur 6 chiffres)

: XXXXXX Entrez la valeur du seuil 2, et validez. (Sur 6 chiffres)

ETF] 13]
5 E / 3 : XXXXXX Entrez la valeur du seuil 3, et validez. (Sur 6 chiffres)

(set the value of threshold 3)
Puis retour a I'application.

Remarque : Sil’indicateur est en mode comparaison, la valeur du seuil 2 n’est pas modifiable.
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5.

APPLICATION DOSAGE MONO-PRODUIT : 9Pl [lol = 1

5.1.

Description des Entrées/Sorties

E1 : Départ cycle - reprise cycle.

E2 : Suspension de cycle/annulation.

E3 : Autorisation de dosage. ")

E4 : Autorisation de vidange/remplissage. ) S4: Contact vidange, seuil bas, seuil haut, remplissage. "
(*) : Pour déterminer I'utilisation des contacts S3/S4 et des entrées E3/E4 se reporter en 3.1.6.2.

5.2.

Pour accéder a cette fonction, il faut tabuler la touche :

Il faut tabuler la touche *—

S1: Contact débit gros. (GV)
S2 : Contact débit fin. (PV)
S3: Contact hors tolérance, dosage en cours, fin de dosage.

Modification des parametres de dosage

DC/G0

5

£F

]
2 . XXXXXX

(dosing set value)

J
[

5

: XXXXXX

(low speed dosing set value)

FE

P XXXXXX

(feed error)

;_

olL

[n]
L . XXXXXX

(off tolerance minus)

r

ol

AL ]
P XXXXXX

(off tolerance plus)

Puis retour a I'application.

5.3.

Cycle de dosage

SET_UP 1

o/lb (g [ ] [

, I'indicateur affiche alors

UL

, le menu suivant est alors disponible :

Entrez la valeur de la consigne, et validez. (Sur 6 chiffres)

Entrez la valeur a doser en petite vitesse, et validez. (Sur 6 chiffres)

Entrez la valeur de I'erreur de jetée, et validez. (Sur 6 chiffres)

Entrez la valeur de la tolérance moins, et validez. (Sur 6 chiffres)

Entrez la valeur de la tolérance plus, et validez. (Sur 6 chiffres)

5.3.1. Lancement d'un cycle de dosage

Pour lancer le dosage on a deux possibilités : soit par la face avant de l'indicateur, soit par l'intermédiaire de

I'entrée "E1".
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5.3.1.1. Lancement du dosage par la face avant

DC/60
Il faut tabuler la touche = , I'indicateur affiche alors :

SIEF] U

: XXXXXX Entrez la valeur de la consigne, et validez. (Sur 6 chiffres)

(dosing set value)

Bl 5]
o L ‘:l c T XXXX Entrez le nombre de cycle désiré, et validez. (Parametre demandé si

bl leld 1= 1, voir 3.1.6.2.)

(number of cycles)

-~

(]
Si Mold] '] - 1 ou 3 (voir 3.1.6.2.), I'indicateur affiche alors UL 5'|_| il faut actionner I'entrée

"E3". (Impulsion de ~ 1 seconde)
Le dosage est lancé. (Le voyant "Set 2" clignote rapidement pour indiquer que I'on est en GV)

Remarque : Lorsque I'on est en dosage GV, on a le voyant "Set 2" qui clignote rapidement.
Lorsque I'on est en dosage PV, on a le voyant "Set 2" qui clignote plus lentement.
En fin de dosage: Le voyant "Set 2" indique que le dosage est correct,
Le voyant "Set 1" indique que le dosage s'est soldé par un hors tolérance -,
Le voyant "Set 3" indique que le dosage s'est soldé par un hors tolérance +.

5.3.1.2. Lancement du dosage par I'entrée "E1"

Il faut actionner I'entrée "E1". (Impulsion de ~ 1 seconde)

Q
J

il J

Si Mlold] 11 I - 1 ou 3 (voir 3.1.6.2.), I'indicateur affiche alors |_|, il faut actionner |'entrée

"E3". (Impulsion de ~ 1 seconde)

Le dosage est lancé avec les parametres de dosage prédéfinis. (Voir 5.2.)

5.3.2. Suspension/annulation d'un cycle de dosage par I'entrée "E2"

Lors d'un cycle, il faut actionner I'entrée "E2". (Impulsion de ~ 1 seconde)

ISl lolP

-

L’indicateur affiche alors

, puis on a deux possibilités:
» Soit de reprendre le cycle en cours en actionnant I'entrée "E1". (Impulsion de ~ 1 seconde)
» Soit d'annuler le cycle en cours en actionnant I'entrée "E2". (Impulsion de ~ 1 seconde)

DC/60
Remarque : Il est possible de reprendre un cycle en tabulant la touche &
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6. APPLICATION DOSAGE 3 PRODUITS : 3P [lol = 2

6.1. Description des Entrées/Sorties

E1 : Départ cycle - reprise cycle. S1: Contact dosage produit n°1.
E2 : Suspension de cycle/annulation. S2 : Contact dosage produit n°2.
E3 : Autorisation de dosage. S3: Contact dosage produit n°3.
E4 : Autorisation de vidange. S4 : Contact vidange.

6.2. Modification des parameétres de dosage

SET UP _ Ij ,-l_l
Pour accéder a cette fonction, il faut tabuler la touche 5 , I'indicateur affiche alors clo C .
DC/60
Il faut tabuler la touche *— , le menu suivant est alors disponible :
SEF 1!
: XXXXXX Entrez la consigne de dosage pour le produit 1, et validez. (Sur 6 chiffres)
(set the value of product 1)
SEF 12
= = : XXXXXX Entrez la consigne de dosage pour le produit 2, et validez. (Sur 6 chiffres)

(set the value of product 2)

S E "- 5' | : XXXXXX

(set the value of product 3)

Entrez la consigne de dosage pour le produit 3, et validez. (Sur 6 chiffres)

Puis retour a I'application.

6.3. Cycle de dosage

6.3.1. Lancement d'un cycle de dosage

Pour lancer le dosage on a deux possibilités : soit par la face avant de l'indicateur, soit par l'intermédiaire de
I'entrée "E1".

6.3.1.1. Lancement du dosage par la face avant

DC/G0
Il faut tabuler la touche *— , I'indicateur affiche alors :

|:‘: |l':l| |C|H|':| | XXXX

Entrez le nombre de cycle désiré, et validez. (Paramétre demandé si
nlbl I3 1= 1, voir 3.1.6.3.)

(number of cycles)

——

AP T3
L’indicateur affiche alors = , il faut actionner I'entrée "E3". (Impulsion de = 1 seconde)
Le dosage du produit 1 est lancé. (Le voyant "Set 1" clignote)
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A la fin du dosage du produit 1, I'indicateur affiche
(Impulsion de =~ 1 seconde)

Q
U

Ny

Le dosage du produit 2 est lancé. (Le voyant "Set 2" clignote)

[}

——

, il faut actionner 'entrée "E3".

. . ’. . . '-,' 3|—| . . 1 2 " n
A la fin du dosage du produit 2, I'indicateur affiche L1, il faut actionner I'entrée "E3".

(Impulsion de = 1 seconde)

Le dosage du produit 3 est lancé. (Le voyant "Set 3" clignote)

A la fin du dosage du produit 3, I'indicateur affiche
(Impulsion de =~ 1 seconde)

La vidange du dosage est lancée l'indicateur affiche alors

et "Set 3" sont allumés)

inlPl Y
EINPIEY

6.3.1.2. Lancement du dosage par I'entrée "E1"

Il faut actionner I'entrée "E1". (Impulsion de ~ 1 seconde)

Uindicateur affiche alors L.
Le dosage est lancé pour le produit. (Pour la suite du dosage voir 6.3.1.1.)

]

n|F

]

, il faut actionner l'entrée "E4".

. (Les trois voyants "Set 1", "Set 2"

, il faut actionner I'entrée "E3". (Impulsion de =~ 1 seconde)

6.3.2. Suspension/annulation d'un cycle de dosage par I'entrée "E2"

Lors d'un cycle, il faut actionner I'entrée "E2". (Impulsion de ~ 1 seconde)

5

L'indicateur affiche alors

Flo

'Cl

, puis on a deux possibilités:

» Soit de reprendre le cycle en cours en actionnant I'entrée "E1". (Impulsion de ~ 1 seconde)

» Soit d'annuler le cycle en cours en actionnant I'entrée "E2". (Impulsion de ~ 1 seconde)

Remarque : |l est possible de reprendre un cycle en tabulant la touche &=
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7. ANNEXES

7.1. Protocole JBUS/MODBUS

Un systeme extérieur peut communiquer avec l'indicateur par liaison série. |l peut contrdler le process ou étre
informé de I'état du pesage en temps réel. Cette fonction est transparente pour I'utilisateur. (Fonction réalisée
en multitdches par I'indicateur)

La fonction est activée si le type de pilote de COM1 ou COM2 est a "02", voir "3.1.3. Parameétres de la liaison
série COM1" et "3.1.4. Paramétres de la liaison série COM2".

Pour de plus détail sur le protocole se reporter a la notice "PROTOCLE JBUS IMPLANTATION SUR
INDICATEUR LOGICIEL INDUSTRIE".

7.2. Bus de terrain MODBUS TCP avec option ETHERNET XPORT

Un systéme extérieur peut communiquer avec l'indicateur (Communication point a point, détail des échanges
en 7.5.1.) par liaison bus de terrain. Il peut controler le process ou étre informé de I'état du pesage en temps
réel. Cette fonction est transparente pour |'utilisateur. (Fonction réalisée en multitaches par l'indicateur)

La fonction est activée si le type de pilote de COM2 est a "18", voir "3.1.4. Paramétres de la liaison série
COoM2".

Pour de plus détail sur la carte option ETHERNET MODBUS TCP XPORT se reporter a la notice "NOTE
D’APPLICATION CARTE ETHERNET MODBUS/TCP AMK (XPort) POUR LES INDICATEURS
MAGIC ET IDe".

7.3. Bus de terrain avec passerelle CanMK-FB pilotée en RS485

Un systéme extérieur peut communiquer avec l'indicateur (Communication point a point, détail des échanges
en 7.5.1.) par liaison bus de terrain. Il peut contrdler le process ou étre informé de I'état du pesage en temps
réel. Cette fonction est transparente pour l'utilisateur. (Fonction réalisée en multitaches par l'indicateur)

La fonction est activée si le type de pilote de COM2 est a "34", voir "3.1.4. Paramétres de la liaison série
COM2", I'indicateur peut piloter une passerelle CanMK-FB utilisant un module BDT ANYBUS CompactCOM
Profibus-DP, DeviceNet, Ethernet Modbus TCP, ProfiNet ou EtherNet/IP.

Pour de plus détail sur la passerelle CanMK-FB et ses modules BDT ANYBUS CompactCOM se reporter a la
notice "SPECIFICATION DE LA PASSERELLE MASTERCAN CANMK-FB".

7.4. Bus de terrain avec passerelle CanMK-FB partagé sur le bus CAN

Un systeme extérieur peut communiquer avec l'indicateur (Communication partagée via réseau CAN, détail
des échanges en 7.5.2.) par liaison bus de terrain. Il peut controler le process ou étre informé de I'état du
pesage en temps réel. Cette fonction est transparente pour |'utilisateur. (Fonction réalisée en multitaches par
I'indicateur)

La fonction est activée si le numéro de station est compris entre "1" et "8", voir "3.1.5.1. Numéro de station
esclave", I'indicateur peut piloter une passerelle CanMK-FB utilisant un module BDT ANYBUS CompactCOM
Profibus-DP, DeviceNet, Ethernet Modbus TCP, ProfiNet ou EtherNet/IP.

Pour de plus détail sur la passerelle CanMK-FB et ses modules BDT ANYBUS CompactCOM se reporter a la
notice "SPECIFICATION DE LA PASSERELLE MASTERCAN CANMK-FB".
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7.5. Echanges Bus de terrain

7.5.1. Communication point a point

Dans le cas d’'une communication entre I'indicateur et un systeme extérieur en Bus de terrain avec passerelle
CanMK-FB pilotée en RS485 (voir 7.3.) ou en Bus de terrain MODBUS TCP avec option ETHERNET XPORT (voir
7.2.) les données échangé sont composées de 11 mots émis par I'indicateur (voir 7.5.1.1.) et de 4 mots regus
par l'indicateur. (Voir 7.5.1.2.)

7.5.1.1. Données émises par I'indicateur

La trame émise par l'indicateur permet au systéme extérieur (automate, PC) la lecture des données de
supervision et de pesage.

Compteur de vie. (Voir 7.5.1.1.1.) 1 Octet 0
Image des Entrées/Sorties. (Voir 7.5.1.1.2.) 1 Bits 1
Etat réponse. (Voir 7.5.1.1.3.) 2 - 2
Donnée réponse. (Voir 7.5.1.1.3.) 4 Entier long signé 4
Brut. (Voir 7.5.1.1.4.) 4 Entier long signé 8
Tare. (Voir 7.5.1.1.4.) 4 Entier long signé 12
Net. (Voir 7.5.1.1.4.) 4 Entier long signé 16
Etat de la voie. (Voir 7.5.1.1.5.) 2 Bits 20

Remarques :
- La virgule des poids est codée dans le champ : "Etat de la voie", voir 7.5.1.1.5.
- Longueur de la trame : 11 mots / 22 octets.

7.5.1.1.1. Définition du champ "Compteur de vie"
Ce champ s’incrémente de 00 H a FF H a chaque nouvelle transmission.

7.5.1.1.2. Définition du champ "Image des Entrées/Sorties"
Il s’agit de I'image de I'état des entrées/sorties.
7 <«— Bits —» 0
| 4,3 |

«* Bits d'états des entrées :
» b0 = Etatde l'entrée E1.
» bl = Etatdel'entrée E2.
» b2 = Etatdel'entrée E3.
» b3 = Etatde l'entrée E4.

«»* Bits d'états des sorties :
» b4 = Etat de la sortie S1.
» b5 = Etat de la sortie S2.
» b6 = Etat de la sortie S3.
» b7 = Etatde la sortie S4.
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7.5.1.1.3. Définition des champs "Etat réponse" et "Donnée réponse"

Les champs "Etat réponse" et "Donnée réponse" sont les résultats d’'une commande précédemment émise
a l'indicateur, pour plus de détail se reporter aux paragraphes "7.5.4. Lancement d’une commande" et "7.5.3.

Liste des commandes".

7.5.1.1.4. Définition des champs "Brut" / "Tare" / "Net"

Les poids brut / tare / net sont transmis en entier de 32 bits signés, la virgule des poids est codée dans le

champ : "Etat de la voie", voir 7.5.1.1.5.

7.5.1.1.5. Définition du champ "Etat de la voie"

15 <«

Bits

| ‘ 87

¢ Bits non utilisés : Ces bits sont toujours a 0.
> b0ab7.

+¢ Position de la virgule : Nombre de chiffre aprés la virgule pour les poids.

> b8ab9
= 0 = IIn’yapasde chiffre aprés la virgule.
=1 = llya1chiffre apres la virgule.
= 2 = llya 2 chiffres apres la virgule.
= 3 = llya 3 chiffres apres la virgule.

«» Bits d'états :

» b10 = Ce bit indique si le poids affiché sur l'indicateur est un poids immobile ou non.

= 0 = Poids non immobile.

= 1 = Poids immobile. (Selon les critéres définis lors du réglage de I'appareil)

» b11 = Ce bitindique sil'on est au zéro correct. (Au % d’échelon)

= 0 = Zéro pas correct.
=1 = Zéro correct.

» b12 = Sice bitesta 1ilindique que le poids est 'Hors échelle +' (& C'est un défaut !)
» bl13 = Sicebitestalilindique que le poids est 'Hors échelle -'. (& C'est un défaut !)
» bl4 = Sice bitesta1ilindique que le convertisseur est hors gamme. (& C'est un défaut !)

» b15 = Non utilisé, ce bit est toujours a 1.

7.5.1.2. Données recues par l'indicateur

La trame recgue par l'indicateur permet au systeme extérieur (automate, PC) le control du process.

Forcage des Sorties. (Voir 7.5.1.2.1.)

Code commande. (Voir 7.5.1.2.2.)

Entier

Données de commande. (Voir 7.5.1.2.2.)

Entier long

Remarque : Longueur de la trame : 4 mots / 8 octets.

ARPEGE M s TERK

Page 28 sur 42




Logiciel Application MAGIC 11/02/19

7.5.1.2.1. Définition du champ "Forcage des Sorties"
15 <« Bits » 0
| ‘ 8|7 ‘ |

«»* Bits de forcage des sorties : (Fonctionne uniquement si le paramétre "type of input and output" est a "9",
voir "3.1.6. Paramétres des entrées/sorties")
» b0 = Forgage de la sortie S1.
» bl = Forgage de la sortie S2.
» b2 = Forgage de la sortie S3.
» b3 = Forgage de la sortie S4.

«»* Bits non utilisés : Ces bits sont toujours a laisser a 0.
» b4 abis.

7.5.1.2.2. Définition des champs "Code Commande" et "Données Commande"

Les champs "Code Commande" et "Donnée Commande" servent pour I'exécution des commandes, pour
plus de détail se reporter aux paragraphes "7.5.4. Lancement d’une commande" et "7.5.3. Liste des
commandes".

7.5.2. Communication partagée via réseau CAN

Dans le cas d’'une communication entre plusieurs indicateurs (jusqu’a 8 MAGIC) et un systeme extérieur en Bus
de terrain avec passerelle CanMK-FB partagé sur le bus CAN (voir 7.4.) les données échangées sont
composées de 32 mots émis par les indicateurs (voir 7.5.2.1.) et de 32 mots regus par les indicateurs. (Voir
7.5.2.2.)

MAGIC N°1 MAGIC N8

§ ARPEGE s vamil MAGIC —_— e o — - — = — = = § ARPEGE ms vumil. MAGIC

N N

Can_H

CanMK-FB

Can_L

wcworm-=m

Alimentation 12Voc
12Voc M—.

O0Voc

obligatoirement étre en mesure 4 fils, voir "7.7. Utilisation en mesure 4 fils et liaison Bus CAN",

Attention : Pour utiliser les indicateurs MAGIC en réseau bus CAN comme décrit ci-dessus il faut
& pour définir le numéro de l'indicateur voir "3.1.5.1. Numéro de station esclave".
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7.5.2.1. Données émises par les indicateurs

La trame émise par les indicateurs via la passerelle CanMK-FB permet au systéeme extérieur (automate, PC) la

lecture des données de supervision et de pesage.

Compteur de vie. (Voir 7.5.2.1.1.) 1 Octet 0
Image des Entrées/Sorties. (Voir 7.5.2.1.2.) 1 Bits 1
Etat de la voie. (Voir 7.5.2.1.3.) 1 Bits 2
Suivi commande. (Voir 7.5.2.1.4.) 1 Bits 3
Brut. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 4
Net. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 6
Compteur de vie. (Voir 7.5.2.1.1.) 1 Octet 8
Image des Entrées/Sorties. (Voir 7.5.2.1.2.) 1 Bits 9
Etat de la voie. (Voir 7.5.2.1.3.) 1 Bits 10
Suivi commande. (Voir 7.5.2.1.4.) 1 Bits 11
Brut. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 12
Net. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 14
Compteur de vie. (Voir 7.5.2.1.1.) 1 Octet 16
Image des Entrées/Sorties. (Voir 7.5.2.1.2.) 1 Bits 17
Etat de la voie. (Voir 7.5.2.1.3.) 1 Bits 18
Suivi commande. (Voir 7.5.2.1.4.) 1 Bits 19
Brut. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 20
Net. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 22
Compteur de vie. (Voir 7.5.2.1.1.) 1 Octet 48
Image des Entrées/Sorties. (Voir 7.5.2.1.2.) 1 Bits 49
Etat de la voie. (Voir 7.5.2.1.3.) 1 Bits 50
Suivi commande. (Voir 7.5.2.1.4.) 1 Bits 51
Brut. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 52
Net. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 54
Compteur de vie. (Voir 7.5.2.1.1.) 1 Octet 56
Image des Entrées/Sorties. (Voir 7.5.2.1.2.) 1 Bits 57
Etat de la voie. (Voir 7.5.2.1.3.) 1 Bits 58
Suivi commande. (Voir 7.5.2.1.4.) 1 Bits 59
Brut. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 60
Net. (Voir 7.5.2.1.5.) 2 Entier signé 62

Remarques :

- La virgule des poids est codée dans le champ : "Etat de la voie", voir 7.5.2.1.3.

- Longueur de la trame : 32 mots / 64 octets.
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7.5.2.1.1. Définition du champ "Compteur de vie"
Ce champ s’incrémente de 00 H a FF H a chaque nouvelle transmission.

7.5.2.1.2. Définition du champ "Image des Entrées/Sorties"
Il s’agit de I'image de I'état des entrées/sorties.
7 <«4— Bits —» 0
| 4,3 |

¢ Bits d'états des entrées :
» b0 = Etatdel'entrée E1.
» bl = Etatdel’entrée E2.
» b2 = Etatdel'entrée E3.
> b3 = Etat de |'entrée EA4.

0

%+ Bits d'états des sorties :

» b4 = Etatde la sortie S1.
» b5 = Etat de la sortie S2.
» b6 = Etat de la sortie S3.
> b7 = Etat de la sortie S4.

7.5.2.1.3. Définition du champ "Etat de la voie"
7 <«4— Bits —» 0
| 4,3 |

«» Position de la virgule : Nombre de chiffre aprés la virgule pour les poids.
> b0abl
= 0 = Iln’ya pasde chiffre apres la virgule.
=1 = llya1chiffre apres la virgule.
= 2 = llya 2 chiffres apres la virgule.
= 3 = lly a3 chiffres apres la virgule.

+» Bits d'états :

» b2 = Ce bit indique si le poids affiché sur I'indicateur est un poids immobile ou non.

= 0 = Poids non immobile.

= 1 = Poids immobile. (Selon les critéres définis lors du réglage de I'appareil)
» b3 = Ce bitindique sil'on est au zéro correct. (Au % d’échelon)

= 0 = Zéro pas correct.

=1 = Zéro correct.
» b4 = Sicebitestalilindique que le poids est 'Hors échelle +'. (& C'est un défaut !)
» b5 = Sicebitestalilindique que le poids est 'Hors échelle - (& C'est un défaut !)
» b6 = Sicebitestalilindique que le convertisseur est hors gamme. (& C'est un défaut !)
» b7 = Non utilisé, ce bit est toujours a 1.

7.5.2.1.4. Définition du champ "Suivi commande"
Le champ "Suivi commande" est le résultat d’'une commande précédemment émise a l'indicateur, pour plus
de détail se reporter aux paragraphes "7.5.4. Lancement d’'une commande" et "7.5.3. Liste des commandes".
7 <«— Bits —» 0
| 4,3 |

*» Code de la commande demandée : Le code de la commande en cours d’exécution est codé sur 4 bits.
> b0ab3
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+» Codage de "Etat réponse"” : (Voir "7.5.4. Lancement d’'une commande")

> b4 a b5
=0 = AUCUNE :aucune commande en cours.
=1 =FIN_OK : la commande a été exécutée.
=2 = FIN_KO : la commande n’a pas pu étre exécutée.

= 3 = EN_COURS :commande en cours d’exécution.

¢ Bits d'états supplémentaires de l'indicateur :
» b6 = Non utilisé, ce bit est toujours a 0.

» b7 = Sicebitestalilindique que I'indicateur est en cours de paramétrage.

7.5.2.1.5. Définition des champs "Brut" / "Net"

Les poids brut / net sont transmis en entier de 16 bits signés, la virgule des poids est codée dans le champ :

"Etat de la voie", voir 7.5.1.1.5.

Attention : Le codage en entier de 16 bits signé limite la plage de transmission du poids entre +32 767 et -

32767.

7.5.2.2. Données recues par l'indicateur

La trame regue par les indicateurs via la passerelle CanMK-FB permet au systéme extérieur (automate, PC) le

control du process.

Forcage des Sorties. (Voir 7.5.2.2.1.) - 0
Code commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 2
Données de commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 4
Forcage des Sorties. (Voir 7.5.2.2.1.) - 8
Code commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 10
Données de commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 12
Forgage des Sorties. (Voir 7.5.2.2.1.) - 16
Code commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 18
Données de commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 20
Forcage des Sorties. (Voir 7.5.2.2.1.) - 48
Code commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 50
Données de commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 52
Forcage des Sorties. (Voir 7.5.2.2.1.) - 56
Code commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 58
Données de commande. (Voir 7.5.2.2.2.) Entier 60

Remarque : Longueur de la trame : 32 mots / 64 octets.
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7.5.2.2.1.

7

®

Définition du champ "Forcage des Sorties"

15 <« Bits >

| | 8‘7 |

0

voir "3.1.6. Paramétres des entrées/sorties")
= Forgage de la sortie S1.
= Forgage de la sortie S2.
= Forgage de la sortie S3.
» b3 = Forgage de la sortie S4.

> b0
> bl
> b2

» b4 abls.

7.5.2.2.2,

%+ Bits non utilisés : Ces bits sont toujours a laisser a 0.

++» Bits de forcage des sorties : (Fonctionne uniquement si le paramétre "type of input and output"esta "9",

Définition des champs "Code Commande" et "Données Commande"

Les champs "Code Commande" et "Donnée Commande" servent pour I'exécution des commandes, pour
plus de détail se reporter aux paragraphes "7.5.4. Lancement d’une commande" et "7.5.3. Liste des
commandes".

& Attention : Le codage de la "Donnée Commande" en entier limite sa valeur & 65 535.

7.5.3. Liste des commandes

0000 H 0 d | Aucune commande / Initialisation commande.
0001 H 1 d | Commande de mise a zéro.
0002 H 2 d |Commande de Tarage Semi-Automatique.
0003 H 3 d | Commande de tarage prédéterminé. (PT)
0004 H 4 d | Commande d’annulation/effacement de la tare.
0005 H 5 d | Commande d’'impression de la pesée. -
£
0006 H 6 d | Commande de lecture du numéro de ticket. @ S
0015 H 21 d | Commande d’écriture de la valeur du seuil n°1. Commandes ’% < ',z
0016 H 22 d | Commande d’écriture de la valeur du seuil n°2. disponibles & = K
— uniquement si le T £ S
0019 H 25 d | Commande de lecture de la valeur du seuil n°1. paramétre "type of g9 3
. . " c
001A H 26 d | Commande de lecture de la valeur du seuil n°2. input and output e 2 ‘E*
- X n n H =} :
001B H 27 d |Commande de lecture de la valeur du seuil n°3. __esta 0", voir E E
3.1.6. Paramétres o g
001Cc H 28 d | Commande de lecture de la valeur de I'hystérésis.  ges entrées/sorties" S
Remarques :

- La commande "3" nécessite de mettre a jour le champ "Données de commande" avec la valeur de la tare
prédéterminé désirée.

- La commande "5" retourne dans le champ "Donnée réponse" le numéro de DSD et les poids brut / tare /
net sont figés pendant 1 seconde pour étre certain que les poids imprimés / mémorisés dans le DSD sont les
mémes que ceux réceptionnés par l'informatique.

- La commande "6" retourne dans le champ "Donnée réponse" le numéro de DSD.

- Les commandes "21" 3 "22"nécessite de mettre a jour le champ "Données de commande" avec la valeur
de seuil désirée.

- Les commandes "25" a "27" retourne dans le champ "Donnée réponse" la valeur du seuil.

- Les commande "28" retourne dans le champ "Donnée réponse" la valeur de I'hystérésis.
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7.5.4. Lancement d’une commande

Il est possible d’envoyer des commandes a I'indicateur en écrivant dans le champ "Données de

commande".

Pour étre certain de la validité et de la bonne exécution de la commande, il est important de respecter

I’'organigramme ci-dessous.
[ Début ]

Initialisation de la commande en écrivant

0000 H dans "Code commande"
I

]

Lecture de "Etat réponse"

"Etat réponse" =
AUCUNE ?

Ecriture la commande désirée (XXXX H) dans
"Code commande"
I

]

Lecture de "Etat réponse"

"Etat réponse" =
EN_COURS?

, FIN_KO
"Etat réponse" = ?

A4

Si la commande a une donnée associée :
lecture de "Donnée réponse"

La commande ne s'est pas exécutée
correctement.

Y
[ Fin ]

Valeurs de "Etat réponse" :

> AUCUNE =00 H,
> FIN_OK =01 H,
> FIN_KO =02 H,
> EN_COURS =03 H.

"Etat réponse" et "Donnée réponse" sont lus dans la trame émise par I'indicateur.

7.5.5. Exemples d’utilisation de commandes

7.5.5.1. Commande de Tarage Semi-Automatique : 0002 H

Trame du systéme extérieur a envoyer a l'indicateur :
Forgage Code
des Sorties commande

Données de commande

OO H OO H|0OOH 02 H|O0OH O0OH O0OH 00 H

2 octets 2 octets 4 octets

7.5.5.2. Commande de tarage prédéterminé : 0003 H

Trame du systéme extérieur a envoyer a l'indicateur :

Forcage Code
des Sorties commande

Données de commande

OO H OO H|O0OH O3 H|O0OH O0H O3 H E8H

0 (d) 3(d)
2 octets 2 octets

1000 (d)
4 octets

La valeur de la tare prédéterminée est 000003ES8 H soit 1 000 décimal.
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Si la voie est configurée :
= en kg avec 2 chiffres aprés la virgule cette tare sera traduite par 10,00kg,
=  en kg avec 3 chiffres apres la virgule cette valeur sera traduite par 1,000 kg,

7.5.5.3. Commande d’écriture de la valeur du seuil1: 0015 H

Trame du systéme extérieur a envoyer a l'indicateur :

Forgage Code
des Sorties commande

Données de commande

OO0 H OO H|0O0OH 15 H|O0OH O0H 21 H 34 H

0(d) 21 (d) 8500 (d)
2 octets 2 octets 4 octets
La valeur du seuil est 00002134 H soit 8 500 décimal.
Si la voie est configurée :
=  en kg avec 2 chiffres apres la virgule cette valeur sera traduite par 85,00kg,
= en kg avec 3 chiffres apres la virgule cette valeur sera traduite par 8,500 kg,

7.6. Raccordement passerelle CanMK-FB en RS485 avec répétiteur de poids

12Vbc

Alimentation 12Vpc «

0Vbc

Can_H CanMK-FB

Vers Répétiteur de poids AMK
compatible Can_L

111
SIS ST

wCcworm-—m

. . 12Voc
Alimentation 12Voc ﬁ._

OVoc

ARPEGE
MASTERIK
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7.7. Utilisation en mesure 4 fils et liaison Bus CAN

Position des Straps

oI 1O [ 10 dans l'indicateur :

Avec la terminaison
bus CAN

Sans la terminaison

bus CAN

Mesure 4 fils M1

\

\\

A\1
A+
A-
M+
M-

Can_H
’ QBUS CAN MASTER CAN

Can_L

7.8. Messages d’erreurs

5|,’=’ ,'-' ,’_ Alimentation défectueuse. (Tension trop faible)
o Hors gamme plus. (Dépassement de la capacité du convertisseur)
Q 'l Hors gamme moins. (Dépassement de la capacité du convertisseur)
E E P |0 ,’7 Erreur CRC de la mémoire EEPROM.

Cl_ _\cic Erreur sur entrée M1. (Raccordement capteur ou capteurs
Ly U ) défectueux).

0 |_5 Hors échelle, dépassement de la portée. (+9 dixieme)

'] | L' - Hors échelle, poids en dessous de zéro. (-9 dixieme)
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U,’ ,’ F ~ ,’— Capacité de calcul dépassée.
'l mlbu] Un ou plusieurs capteurs numériques ne répondent plus.
C - |! L 3ro de série d’ t ari ti t
M cCl e numéro de série d’un capteur numérique est incorrect.
,’- -~ ,' ,’7 La valeur consigne de dosage est a 0.
,’- ~r ,' ,' La valeur consigne de dosage est supérieur au seuil haut.
,’- I ,' ,—' La valeur consigne de dosage est inférieur a I'erreur de jetée.

7.9. Dépannage

Q|I no

e L’indicateur affiche le message suivant : oy e
Vérifiez la tension d’alimentation de I'indicateur, elle doit étre comprise entre 9,6V et 25V, puis positionnez le
strap correctement.

—

- ) . o
e L’indicateur affiche le message suivant : ]

La gamme de tension du convertisseur ne convient pas au signal fourni par la cellule de pesée, veuillez modifier
la gamme de tension du convertisseur ou décharger la cellule de pesée.

o |1~

e L’indicateur affiche le message suivant : —
La gamme de tension du convertisseur ne convient pas au signal fourni par la cellule de pesée, veuillez modifier
la gamme de tension du convertisseur ou charger la cellule de pesée ou vérifiez le cablage. (M+/M-)

E C\o
e L’indicateur affiche le message suivant : .:|'
Redémarrez l'indicateur, et renouvelez les réglages.
(] [=|E2
- ) . | U g )
e L’indicateur affiche le message suivant :
Le capteur analogique n'est correctement raccordé, vérifiez que les retours d'alimentation (R+/R-) sont
correctement raccordés.

_ f
oy

-

i
III_UE

e L’indicateur affiche le message suivant : ==
Redémarrez l'indicateur, et renouvelez les réglages.

i
M
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SElR[S

e L’indicateur affiche le message suivant :
Vérifiez si le Bus Can est en état de marche. (Exemple : mauvais cablage, positionnement des straps ST4 a ST7
en capteur numérique, mettre la résistance de terminaison de 120Q2 si nécessaire)

A GEIT

- . . |
e L’indicateur affiche le message suivant : = 1=
Le réglage des capteurs numériques n'est pas valide, veuillez le renouveler.

) ] |
.. : . [ (xll J
e L'indicateur affiche le message suivant :
L'indicateur attend |'autorisation de dosage. (Entrée E3)
] [ ]
- | Pl N
e L’indicateur affiche le message suivant :

L'indicateur attend |'autorisation de vidange / remplissage. (Entrée E4)

Si vos problemes persistent, contactez le SAV de la société ARPEGE MASTER-K.
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7.10. Récapitulatif du menu de paramétrage

Menu

Choix "0"

Francais / Européen)

JIONA
HHIITISS

i

I [ A

r

Mg o

flodE

) (|
B u |y
A e
| Nn A1)

“Co

22

I

[

Wl |l | D) | ('

2Djjo {1

| |

o_{Irm||Icz
Uyl |-

=
(|0
o [
-D“
Ny

o A1~ GLA

-0 _10-HIT Mo

nb LF

Légende :

Eonction :

@ Passer a la fonction suivante

dans le menu application.

Passer a la fonction précédente
dans le menu application.

e

Passer au paramétre suivant
dans les paramétres application.

Pour indiquer que I'on a saisie tous les
parametres application d'une fonction et que
I'on retourne sous le menu application le
message suivant est affiché :

MCnu |

ﬂ

F9P |

Choix "0"
Industrie

llod ol
llod o

2
Q
Q.
O
oy N

I~

=
ut S

]

Xj"o
L

T

ry

B

=N

i o dAc
H! dAc

h

l-CﬂP- H dr! ¢l

Choix "1"

(Mono-produit standard) 3-produits
0 F9A Rb Y]
e FE 1 [HL_FH
LS Fifl

i F
H Fr
GELIF ]
H_FH

Choix "2"

I!

w-rnI
rfjzf=

[- P HY -} Parameétrage avec hyperterminal sur PC (Com1)

Fin du parameétrage, sauvegarde des parameétres et retour en mode application
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